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ในงานนี้เราไดศึกษาถึงระบบวงจรไฟฟาของฉัวซ่ึงสามารถอธิบายไดดวย
ระบบสมการตอไปนี้
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และระบบวงจรไฟฟาของฉัวที่ถูกรบกวนซึ่งอธิบายไดตามสมการดังนี้
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เมื่อ  , ,x y z   คือ ตัวแปร และ  , ,p q r  คอืพารามิเตอรที่เปนจํ านวนจริงบวก
ขั้นแรกเราไดศึกษาเสถียรภาพของจุดสมดุลของระบบวงจรไฟฟาของฉัวและ

ระบบวงจรไฟฟาของฉัวที่ถูกรบกวน
ตอมาไดศึกษาถึงวิธีการควบคุมความอลวนโดยใชตัวควบคุมแบบยอนกลับ

และตัวควบคุมแบบอแดพทีฟ  ทัง้สองวิธีนี้ไดควบคุมความอลวนไปยังจุดสมดุลของ
ระบบวงจรไฟฟาของฉัวที่ถูกรบกวน
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จากนั้นเราไดศึกษาการเกิดขึ้นในเวลาเดียวกันของระบบวงจรไฟฟาของฉัวที่
ถูกรบกวนโดยใชตัวควบคุมแบบแอคทีฟ

สุดทายเราไดศึกษาตัวควบคุมแบบอแดพทีฟที่ใชในการเกิดขึ้นในเวลาเดียว
กนัของระบบวงจรไฟฟาของฉัวที่ถูกรบกวน  โดยที่เราไมทราบคาพาราของมิเตอร
โดยทีเ่สถียรภาพของระบบควบคุมนั้นเราไดศึกษาโดยใช  Routh-Hurwitz  criteria
และทฤษฎีเสถียรภาพของ  Lyapunov  และประสิทธิภาพของวิธีการควบคุมจะถูกยืน
ยนัโดยผลการทดลองเชิงตัวเลข
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