
 iv 

ชื่อเร่ืองวิทยานิพนธ   วิธีแปลงเชิงอนุพันธ 3 มิติสําหรับการแกสมการเชิงอนุพันธยอย 
 
ผูเขียน     นายฉลอง  สวัสดี 
 
ปริญญา    วิทยาศาสตรมหาบัณฑิต (คณิตศาสตรประยุกต) 
 
อาจารยท่ีปรึกษาวิทยานิพนธ  อ.ดร.มรกต  เก็บเจริญ 
 
 

บทคัดยอ 
 

 ในงานวิจัยนี้ไดศึกษาการแกสมการเชิงอนุพันธยอยโดยวิธีการแปลงเชิงอนุพันธ 3 มิติ ซ่ึง
นิยามดังนี้ 
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เมื่อ ),,( zyxw  สามารถหาอนุพันธไดตอเนื่อง )( mhk ++  ครั้ง และการแปลงผกผันเชิง
อนุพันธของฟงกชัน ),,( mhkW  นิยามโดย 
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ผลเฉลยที่ไดจากวิธีการแปลงเชิงอนุพันธนี้เทากับวิธีที่รูจักอยางแพรหลาย 
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ABSTRACT

In this thesis, we solve partial differential equations by using three-differential

transform method which is defined by

W (k, h, m) =
1

k!h!m!

(
∂k+h+mw(x, y, z)

∂xk∂yh∂zm

)∣∣∣∣
x = 0
y = 0
z = 0

where w(x, y, z) is (k + h + m)th times continuous differentiable. Its differential

inverse transform of function W (k, h, m) is defined by

w(x, y, z) =
∞∑

k=0

∞∑
h=0

∞∑
m=0

W (k, h, m)xkyhzm.

The results obtained from this method are equal to the results obtained from

well-known methods.
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