
 
 

บทที ่2 
แนวคดิทฤษฎแีละเอกสารที่เกีย่วข้อง 

 
2.1 แนวคิดและทฤษฎทีางเศรษฐศาสตร์ 

การศึกษาคร้ังน้ีเป็นการศึกษาถึงความสัมพันธ์ระหว่างการใช้จ่ายของภาครัฐบาลและ
ผลิตภณัฑ์มวลรวมภายในประเทศมีแนวคิด ทฤษฎีทางเศรษฐศาสตร์มหภาคไดแ้ก่การเจริญเติบโตทาง
เศรษฐกิจของ Solow และทฤษฎีเก่ียวกับการใช้จ่ายภาครัฐและวิธีการทางเศรษฐมิติท่ีเก่ียวข้องกับ
การศึกษา ดงัน้ี 

2.1.1 ทฤษฎกีารเจริญเติบโตทางเศรษฐกจิของ Solow (The Solow growth model) 
 The Solow growth model มีจุดก าเนิดจากการเสนอแบบจ าลองของ Robert Solow และ 

Trevor Swan ในปี 1956 โดยใช้แนวคิดเร่ืองสมการการผลิตท่ีมีผลตอบแทนต่อขนาดคงท่ี (Constant 
Returns to Scale) ผลตอบแทนต่อการใชปั้จจยัการผลิตมีลกัษณะลดนอ้ยถอยลง (Diminishing Returns to 
each Input) และปัจจยัการผลิตสามารถทดแทนกนัไดอ้ยา่งต่อเน่ืองตามสมมติฐานของนกัเศรษฐศาสตร์
ส านกันีโอคลาสสิก ในแบบจ าลองน้ี Solow แสดงให้เห็นวา่การเจริญเติบโตในทุน (Capital) แรงงาน 
(Labour) และความกา้วหนา้ทางเทคโนโลยส่ีงผลอยา่งไรต่อผลผลิต จากฟังก์ชนัการผลิตแสดงให้เห็นวา่
การเจริญเติบโตในทุน (Capital) แรงงาน (Labour) และความกา้วหนา้ทางเทคโนโลยีส่งผลอย่างไรต่อ
ผลผลิต (Robert, S. and T.W. Swan, 1956) 
 

จากฟังกช์นัการผลิต 

              (2.1) 
 

สามารถเขียนใหอ้ยูใ่นรูปผลผลิตต่อหวัเป็น 

               (2.2) 
 
โดยท่ี    คือ ผลผลิตทั้งหมดท่ีผลิตได ้ณ เวลา t 

     คือ ทุน (Capital) ณ เวลา t 
     คือ แรงงาน (Labour) ณ เวลา t 
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   คือ ผลผลิตต่อประชากร ณ เวลา t 
   คือ ทุนต่อประชากร ณ เวลา t 
   คือ เทคโนโลย ี(Technology) และปัจจยัอ่ืนๆ ณ เวลา t 
  

ผลของการใช้จ่ายของภาครัฐบาลท่ีมีต่อปริมาณการผลิตและอตัราการเจริญเติบโตทาง
เศรษฐกิจสามารถจ าแนกเป็น 2 ประเภทตามลกัษณะการใชจ่้ายของภาครัฐบาล (G) ดงัน้ี 

ก. การใช้จ่ายของภาครัฐบาลเพื่อการบริโภค (    หมายถึงการใชจ่้ายเพื่อการบริหารงาน
ประจ าได้แก่ รายจ่ายประเภทเงินเดือน ค่าจ้าง และค่าใช้จ่ายในการซ้ือบริการและส่ิงของท่ีไม่เป็น
สินทรัพยป์ระเภททุนหรือไม่ก่อให้เกิดผลผลิตโดยตรง (Unproductive Government Spending) 

สมมติให้รัฐบาลอยู่ในระบบเศรษฐกิจตลาดแข่งขนัสมบูรณ์ ดงันั้นแหล่งท่ีมาการ
ใชจ่้ายของรัฐบาลไม่มีการผลิตและการสะสมทุนขอ้จ ากดัทางทรัพยากรของระบบเศรษฐกิจ คือ 

 
                        (2.3) 
    

โดยท่ี       คือ ฟังกช์นัการผลิตท่ีข้ึนกบัทุนต่อประชากร ณ เวลา t 
     คือ ผลผลิตต่อประชากร ณ เวลา t 
     คือ การใชจ่้ายของรัฐบาลเพื่อการบริโภค ณ เวลา t 
     คือ การลงทุนต่อประชากร ณ เวลา t 

   คือ การบริโภคต่อประชากร ณ เวลา t 
 

ตามกฎของการสะสมทุนของระบบเศรษฐกิจมวลรวมโดยสินคา้ทุนต่อประชากรจะมี
เปล่ียนแปลงไป ณ เวลาท่ี   เป็น     ซ่ึงจะข้ึนอยูก่บัอตัราเส่ือมสภาพของสินคา้ทุน   และอตัราการ
เพิ่มข้ึนของจ านวนประชากร   จึงสามารถเขียนสมการสินคา้ต่อประชากร ดงัน้ี 
 
                      (2.4) 

จะได ้                       (2.5) 
เน่ืองจาก                   (2.6) 
ดงันั้น                 (2.7) 
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แทนค่าสมการ (2.7) ลงในสมการ (2.5) จะได้สมการพลวตัของสินคา้ทุนต่อ
ประชากรดงัน้ี 

 

                                (2.8) 
 
โดยท่ี      และ     คือ ทุนต่อประชากร ณ เวลา t+1 และ t 

    คือ อตัราการเส่ือมสภาพของสินคา้ทุน 

    คือ  อตัราการเพิ่มข้ึนของจ านวนประชากร 

 
เน่ืองจากการใชจ่้ายของภาครัฐบาลจะข้ึนอยูก่บัสัดส่วนการจดัเก็บภาษีรายได ้ใน

อตัรา      ดงันั้นการใชจ่้ายของภาครัฐบาลจะเป็น 

          (2.9) 
     

รายได้สุทธิหลังหักภาษีของครัวเรือนคือ         โดยสมมติให้สัดส่วนการ
บริโภคและการลงทุนเป็น       และ   ของรายไดสุ้ทธิหลงัหกัภาษี 

                   (2.10) 
                (2.11) 

 
ดงันั้น สมการพลวตัของสินคา้ทุนสามารถเขียนไดด้งัน้ี 

       
       

  
                   (2.12) 

 
ซ่ึง               เม่ือก าหนดให้   และ    คงท่ีอตัราการเจริญเติบ    ลดลง

ตาม   
ท่ี Steady state ส าหรับค่า         จะเกิดข้ึนเม่ือ 

           
   

      
  (2.13) 

 
เม่ือก าหนดให ้  คงท่ี    จะลดลงตาม   
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ข. การใชจ่้ายของภาครัฐบาลเพื่อการลงทุน (  ) หมายถึงการใช้จ่ายเพื่อจดัซ้ือครุภณัฑ์ค่า
ท่ีดินและส่ิงก่อสร้าง ซ่ึงเป็นรายจ่ายเพื่อการสะสมทุนและเป็นรายจ่ายท่ีก่อให้เกิดผลผลิตโดยตรง 
(Productive Government Spending) 

 
สมมติใหฟั้งกช์นัการผลิตอยูใ่นรูป 

                  
   

  (2.14) 
 

โดยท่ี         และ       ดงันั้นการใช้จ่ายของรัฐบาลประเภทน้ีใช้
แสดงถึงโครงสร้างพื้นฐานหรือบริการดา้นการผลิตอ่ืนๆท าใหข้อ้จ ากดัทางดา้นทรัพยากร คือ 

                           (2.15) 
  

สมมติให้การใช้จ่ายของภาครัฐบาลเก็บภาษีตามสัดส่วนของรายไดใ้นอตัรา   ส่วน
การบริโภคและการลงทุนของภาคเอกชนเป็นสัดส่วน       และ   ของรายไดสุ้ทธิหลงัหกัภาษีของ
ภาคครัวเรือนจะไดว้า่ 

           (2.16) 
                    (2.17) 
                (2.18) 
  

แทนค่าสมการ (2.16) ลงในสมการ (2.14) จะได ้

         

 

    
 

      
    

(2.19) 

 

ซ่ึง   
 

     
 และ   

 

     
  

 

ดงันั้น อตัราการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจจะเท่ากบั 

       
       

  
           

          (2.20) 
  

ท่ี Steady state    (
        

   
)
       

 (2.21) 
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พิจารณาอตัรา   ท่ีท าให้    หรือ    สูงท่ีสุดส าหรับ    ใดๆ 
 
จากการท า 1st difference  

  [       ]    (2.22) 

จากสมการ (2.22) จะได ้

                    (2.23) 
 

และจากสมการ (2.23) จะได ้
 

      
 

     
   (2.24) 

   
ดงันั้น ค่า   ท่ีท าให้    หรือ    สูงท่ีสุดจะมีค่าเท่ากบัค่าความยืดหยุ่นของการผลิต

ต่อการใชจ่้ายของภาครัฐบาลนัน่คือ เม่ือผลิตภาพของการใชจ้่ายของภาครัฐบาลสูงข้ึนก็จะท าให้จ  านวน
สินคา้ทุนและอตัราการเจริญเติบโตของเศรษฐกิจสูงข้ึน 

 
2.1.2 ทฤษฎเีกีย่วกบัการใช้จ่ายภาครัฐบาล 

ก. สมมติฐานของวากเนอร์ (Wagner’s Law of Increasing State Activities) 
 AdolophWagner (1883)ไดท้  าการศึกษาถึงบทบาทเก่ียวกบัการใชจ่้ายของภาครัฐบาล

เยอรมันนีจากประวติัศาสตร์ แล้วท าการตั้ งเป็นกฏเก่ียวกับการขยายบทบาทของรัฐบาลเรียกว่า 
Law of Increasing State Activities หรือท่ีเรียกกนัวา่ “Wagner’s Law” ซ่ึงในกฏของวากเนอร์นั้นไดก้ล่าว
ไวว้า่ ถา้ในระบบเศรษฐกิจท่ีรัฐมีกิจกรรมดา้นเศรษฐกิจมาก การใชจ้่ายของภาครัฐบาลก็จะมีบทบาทใน
ระบบเศรษฐกิจมากข้ึนด้วยเช่นกนัโดยในการศึกษาของวากเนอร์นั้นได้ท าการศึกษาการใช้จ่ายของ
รัฐบาลออกเป็น 4 หมวดใหญ่ (เกริกเกียรติพิพฒัน์เสรีธรรม, 2538) ประกอบดว้ย 

1. หน้าท่ีต่างๆ ท่ีรัฐบาลเคยปฏิบติัแต่ดั้งเดิม เช่น การป้องกนัประเทศ การรักษา
ความสงบภายในและการจดัระเบียบของสังคมนั้นจะมีขอบข่ายของการท างานกวา้งข้ึนและจริงจงั
มากข้ึนทั้งน้ีเน่ืองจากเศรษฐกิจและสังคมไดเ้จริญเติบโตและมีความสลบัซับซ้อนมากข้ึนส่งผลให้
การใชจ่้ายของภาครัฐบาลในการจดัการบริหารต่างๆเหล่าน้ีมีตน้ทุนท่ีสูงข้ึน ประกอบกบัระดบัราคา
สินคา้ต่างๆ นั้นมีราคาแพงข้ึนอยา่งต่อเน่ือง ดงันั้น การใชจ่้ายของภาครัฐบาลจ าเป็นท่ีจะตอ้งเพิ่มข้ึน
อยา่งท่ีไม่สามารถหลีกเล่ียงได ้

2. ขอบเขตการบริหารงานทัว่ไปของภาครัฐบาลทุกระดบัมกัจะขยายใหญ่ข้ึนอยา่ง
ต่อเน่ือง ท าให้รัฐบาลจะต้องมีการผลิต การบริการใหม่ๆเพื่อตอบสนองต่อความต้องการของ
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ประชาชนท่ีเพิ่มข้ึนและตามสภาพทางเศรษฐกิจและสังคมท่ีเปล่ียนแปลงไปตวัอย่างเช่นรัฐบาล
สมยัใหม่มกัจะตอ้งใหส้วสัดิการแก่ประชาชนมากข้ึนหรือจะตอ้งเขา้มาแกไ้ขปัญหาเศรษฐกิจ สังคม 
ส่ิงแวดลอ้มท่ีเป็นพิษหรือป้องกนัการเอารัดเอาเปรียบของธุรกิจเป็นตน้ 

3. การพฒันาเศรษฐกิจของประเทศ รัฐบาลจะตอ้งเขา้ไปมีส่วนร่วมในทุกกิจกรรม 
ไม่ว่าจะเป็นทางเศรษฐกิจ สังคม สาธารณูปโภคต่างๆ เพื่อรองรับการขยายตวัทางเศรษฐกิจของ
ประเทศ ซ่ึงท าใหบ้ทบาทและเศรษฐกิจของรัฐบาลขยายใหญ่ข้ึน 

4. นอกจากท่ีกล่าวมาแลว้ก็มีปัจจยัอ่ืนๆอีกมากมายท่ีท าให้รัฐบาลจะตอ้งขยายบทบาท
การท างานหรือการบริการของตนเองมากข้ึน เช่น การเพิ่มข้ึนของประชากรและการท่ีประชาชน
อพยพเขา้มาอยูใ่นเมืองมากข้ึนหรือการขยายของแหล่งชุมชนเหล่าน้ีเป็นตน้ 

ข้อสรุปของวากเนอร์ (Wagner’s Law) ดังกล่าวเป็นการศึกษาท่ีพิจารณาการ
เปล่ียนแปลงการใชจ่้ายของภาครัฐบาลในช่วงระยะยาวมากกวา่ในระยะสั้นซ่ึงทั้ง 4 หมวด ดงักล่าวนั้น
จะเห็นไดว้า่การใช้จ่ายของภาครัฐบาลจะเพิ่มข้ึนตามการขยายตวัทางเศรษฐกิจของประเทศท่ีเพิ่มข้ึน 
หมายความว่าปัจจยัส าคญัท่ีก าหนดการใช้จ่ายของภาครัฐบาลคือ ผลิตภณัฑ์มวลรวมภายในประเทศ 
(GDP) นัน่เองดงันั้น ถา้หากสรุปตามขอ้สมมติของวากเนอร์ (Wagner’s Law) สามารถเขียนในรูปของ
ฟังกช์นัทางคณิตศาสตร์ได ้ดงัน้ี 

             (2.25) 
 
โดยท่ี   คือ  การใชจ่้ายของภาครัฐบาล 

      คือ  ผลิตภณัฑม์วลรวมภายในประเทศ 
 
ข. สมมติฐานของ Alan T. Peacock และ Jack Wiseman 
 Alan T. Peacock และ Jack Wiseman (1961) ไดท้ดสอบแนวคิดของ Wagner และ

พบวา่กฎของ Wagner ยงัคงเป็นจริงโดยไดศึ้กษาเพิ่มเติมโดยอาศยัขอ้มูลของประเทศองักฤษระหวา่ง
ปี ค.ศ.1890 ถึงปี ค.ศ.1955 ผลการศึกษาพบวา่การใช้จ่ายของภาครัฐบาลไม่ไดมี้การเพิ่มข้ึนตลอดเวลา
อย่างราบร่ืน แต่มกัจะมีแนวโน้มการเพิ่มข้ึนคล้ายขั้นบนัไดซ่ึงแล้วแต่เหตุการณ์ท่ีมากระทบแนวการ
เพิ่มข้ึนดงักล่าวนั้นดงันั้น Peacock และ Wiseman จึงให้ขอ้สังเกตท่ีส าคญัเก่ียวกบัการใช้จ่ายของ
ภาครัฐบาลว่าแนวโน้มการเพิ่มข้ึนของรายจ่ายสาธารณะอาจจ าแนกช่วงของการเปล่ียนแปลงโดยอาจ
ล าดบัขั้นตอนของการเปล่ียนแปลงได ้(อา้งใน เกริกเกียรติพิพฒัน์เสรีธรรม, 2538) ดงัน้ี 

1. ช่วงระดบัการใชจ่้ายขยายตวัสูงข้ึนเม่ือพิจารณาถึงแนวโนม้ของการใชจ้่ายและ
การจดัเก็บภาษีอากรหรือรายไดข้องรัฐบาลแลว้ปรากฏว่าในบางช่วงระยะเวลารายจ่ายและรายได้
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ของรัฐบาลจะอยู่ในลักษณะท่ีได้สัดส่วนกัน การเพิ่มข้ึนของรายจ่ายท่ีสามารถปรับตวัอย่างได้
สัดส่วนของรายไดภ้าษีอากรนั้นอาจจะเรียกไดว้่าเป็นช่วงท่ีระดบัรายจ่ายขยบัตวัสูงข้ึนตลอดเวลา
และรัฐบาลจะตอ้งพยายามหาทางเพิ่มรายไดใ้หพ้อเพียงกบัรายจ่ายท่ีเพิ่มข้ึน 

2. ช่วงของการตรวจสอบค่าใชจ่้าย เม่ือระดบัการใชจ่้ายของภาครัฐบาลไดอ้ยูใ่นช่วงท่ี
มีระดบัการขยบัตวัอยู่ระยะหน่ึงแลว้ การเปล่ียนแปลงของปัจจยัทางเศรษฐกิจและสังคมจะมีผลท าให้
การใช้จ่ายของภาครัฐบาลเพิ่มข้ึนรวดเร็วกว่าการเพิ่มข้ึนของรายไดภ้าษีอากร ซ่ึงท าให้เกิดปัญหาการ
ขาดดุลทางการคลงัของรัฐบาล ท าให้ตอ้งมีการตรวจสอบการใช้จ่ายหรือ Inspection Effect กล่าวคือ
จะตอ้งมีการทบทวนหรือตดัทอนรายจ่ายของภาครัฐบาลเพื่อใหส้อดคลอ้งกบัรายไดข้องรัฐบาล 

3. ช่วงของระดบัภาษีท่ียอมรับ เม่ือระดบัรายจ่ายของภาครัฐบาลเพิ่มข้ึนรวดเร็ว
กวา่รายไดจ้ากภาษีอากรจนท าให้เกิดปัญหาขาดดุลทางการคลงัแลว้ ทั้งรัฐบาลและประชาชนก็จะ
ช่วยกนัตรวจสอบนโยบายการใช้จ่ายและการจดัเก็บภาษีใหม่เพื่อให้เหมาะสมกบัสภาพเศรษฐกิจ
หรือสังคมท่ีไดมี้การเปล่ียนแปลงไปในการทบทวนนโยบายท่ีเก่ียวขอ้งกบัรายไดแ้ละการใช้จ่าย
ดงักล่าวนั้น นอกจากจะมีการทบทวนนโยบายการใชจ่้ายแลว้ก็มกัจะมีการปรับปรุงการจดัเก็บภาษี
เพิ่มข้ึนในระดบัท่ีประชาชนยอมรับได ้หรือ Tax Tolerance กล่าวคือประชาชนส่วนใหญ่จะยอมให้
รัฐบาลเก็บภาษีเพิ่มข้ึนเพื่อเพียงพอกบัรายจ่ายท่ีจ าเป็นของภาครัฐบาลท่ีเพิ่มข้ึน 

4. การเพิ่มบทบาทของรัฐบาลกลาง Peacock และ Wiseman กล่าววา่ลกัษณะการ
ใชจ่้ายของภาครัฐบาลจะเปล่ียนแปลงไปตามล าดบัขั้นท่ีกล่าวมานั้น ซ่ึงในแนวการเปล่ียนแปลงจะ
ท าให้รัฐบาลกลางมีบทบาทเพิ่มมากข้ึนเร่ือยๆท่ีเรียกวา่ Concentration Effect ไดช้ี้ให้เห็นในกรณี
ของประเทศองักฤษระหวา่งปีค.ศ.1890 ถึงปี ค.ศ.1955 ท่ีไดท้  าการศึกษานั้นปรากกฏวา่บทบาทของ
ภาครัฐบาลกลางจะเพิ่มมากข้ึนเร่ือยๆส่วนบทบาทของรัฐบาลทอ้งถ่ินจะลดความส าคญัลง 

 
ค. การใชจ่้ายภาครัฐบาลของ Richard A. Musgrave  
 Richard A. Musgrave (1989) ไดเ้สนอแนวคิดเก่ียวกบัการใช้จ่ายของภาครัฐบาล

โดยแบ่งออกเป็น 3 ระยะ คือ 
 ระยะแรกของการสร้างความเจริญเติบรัฐบาลมีการลงทุนในอตัราส่วนที่สูงเม่ือ

เปรียบเทียบกบัการลงทุนทั้งหมดของระบบเศรษฐกิจ ซ่ึงการลงทุนของภาครัฐบาลจะมุ่งไปท่ีการ
ลงทุนสร้างปัจจยัพึ้นฐานทางเศรษฐกิจและสังคม เช่น ถนน ระบบการส่ือสาร การสาธารณสุข 
กฎหมาย การศึกษา และการลงทุนในดา้นการพฒันาทรัพยากรมนุษย ์การลงทุนของรัฐบาลดงักล่าว
เป็นส่ิงจ าเป็นในการเร่งพฒันาเศรษฐกิจจากขั้นแรกไปสู่ขั้นกลางของการพฒันาเศรษฐกิจและสังคม 
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ระยะกลางของการสร้างความเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจ รัฐบาลให้ความส าคญักบั
การลงทุนจดัหาปัจจยัท่ีเอ้ือประโยชน์ต่อการลงทุน (In the middle stages of growth the government 
continues to supply investment goods) ซ่ึงจะมีผลกระตุน้การขยายตวัของการลงทุนภาคเอกชน 

เม่ือระบบเศรษฐกิจเขา้สู่ขั้นการพฒันาเตม็ท่ีแลว้ รัฐบาลจะเปล่ียนแปลงจากการใช้
จ่ายในดา้นการสร้างปัจจยัพึ้นฐานทางด้านเศรษฐกิจไปเป็นการใช้จ่ายในดา้นการสร้างปัจจยัพึ้น
ฐานทางดา้นสังคม คือ การศึกษา สาธารณสุขและสวสัดิการต่างๆเพิ่มข้ึน ส่วนการใช้จ่ายในดา้น
การบริโภคของรัฐบาลยงัคงมุ่งในเร่ืองของการรักษาระดบัรายไดแ้ละการกระจายสวสัดิการสังคม
เพิ่มข้ึนโดยการใช้จ่ายดงักล่าวจะมีความสัมพนัธ์ไปในทิศทางเดียวกบัการใช้จ่ายรวมของรัฐบาล
และผลิตภณัฑ์มวลรวมภายในประเทศเม่ือผา่นพน้ระยะเวลาของการพฒันาไปแลว้ อตัราส่วนการ
ลงทุนทั้ งหมดต่อผลิตภัณฑ์มวลรวมภายในประเทศจะเพิ่มข้ึนแต่อัตราส่วนของการลงทุน
ภาครัฐบาลต่อผลิตภณัฑม์วลรวมภายในประเทศจะลดลง 
 
2.2 การวเิคราะห์ทางเศรษฐมิติ (Econometric Analysis) 

การศึกษาคร้ังน้ีเพื่อหาความสัมพนัธ์ระหวา่งการใชจ่้ายของภาครัฐบาลและผลิตภณัฑ์มวล
รวมภายในประเทศของกลุ่มประเทศในอนุภูมิภาคลุ่มแม่น ้ าโขง(GMS)โดยใช้ขอ้มูลแบบพาแนล
(Panel Data) ดงันั้น แนวคิดและวิธีการทางเศรษฐมิติจะกล่าวถึงขอ้มูลพาแนลไดแ้ก่การทดสอบ
พาแนลยนิูทรูท (Panel Unit Root Test) การทดสอบพาแนลโคอินทิเกรชนั (Panel Cointegration Test)
การทดสอบสมการพาแนล (Panel Equation Testing) การประมาณแบบจ าลองพาแนล (Panel Estimation 
Testing) การหาความสัมพนัธ์เชิงดุลยภาพระยะสั้ น (Error Correction Mechanism: ECM) และการ
ทดสอบความเป็นเหตุเป็นผล (Granger Causality Test)ดงัน้ี 

2.2.1 ข้อมูลพาแนล (Panel Data) 
 ข้อมูลพาแนลเป็นข้อมูลท่ีมีลักษณะของข้อมูลภาคตดัขวาง (Cross-Sectional Data) 

ร่วมกบัขอ้มูลอนุกรมเวลา (Time Series Data) เกิดจากการเก็บหน่วยของตวัอยา่งชุดเดิมซ ้ าๆ หลายคร้ัง 
เช่นบุคคลครัวเรือนและหน่วยธุรกิจภายในช่วงเวลาท่ีท าการศึกษาซ่ึงขอ้ดีของการประมาณการโดยใช ้
Panel Data Estimation (Baltagi, 2001 และGujarati, 2003) สามารถสรุปได ้ดงัน้ี 

ก.สามารถอธิบายข้อมูลเฉพาะหน่วยท่ีมีความสัมพนัธ์กันแบบข้ามเวลาได้และ
แก้ปัญหาท่ีเกิดจากการขาดขอ้มูลในบางช่วงเน่ืองจากอาจมีข้อจ ากัดทางด้านข้อมูล ปัญหาการ
จดัเก็บขอ้มูลหรือแหล่งท่ีมาของขอ้มูล 

ข. ให้ผลการประมาณค่าท่ีมีประสิทธิภาพมากกว่าเน่ืองจากเป็นขอ้มูลท่ีมีทั้งขอ้มูล
ภาคตดัขวางและขอ้มูลอนุกรมเวลา ไม่ว่าจะเป็นในเร่ืองความละเอียด ความหลากหลายของขอ้มูล 
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ความแตกต่างระหวา่งค่าความสัมพนัธ์ของตวัแปรมีนอ้ย รวมทั้งมีค่าระดบัความเป็นอิสระ (Degree 
of Freedom) สูงกวา่ 

ค. อธิบายการเปล่ียนแปลงแบบพลวตัของขอ้มูลท่ีเกิดจากการสังเกตซ ้ าๆไดดี้ 
ง. วดัไดง่้ายและใหค้่าท่ีใกลเ้คียงความเป็นจริงมากกวา่การประมาณค่าโดยใชข้อ้มูล

ภาคตดัขวางและขอ้มูลอนุกรมเวลาเพียงอยา่งใดอยา่งหน่ึง 
จ. สามารถใชว้เิคราะห์แบบจ าลองท่ีมีความยุง่ยากซบัซอ้นไดดี้กวา่ 
ฉ. สามารถใชไ้ดก้บัค่าสังเกตท่ีมีจ านวนมากๆได ้

นอกจากน้ีเหตุผลส าคญัท่ีท าใหก้ารใชข้อ้มูลพาแนลในวิเคราะห์มีความไดเ้ปรียบคือ
ขอ้มูลพาแนลไม่มีขอ้จ ากดัด้านสมมติฐานและสามารถอธิบายการเปล่ียนแปลงของขอ้มูลแต่ละ
หน่วยขา้มช่วงเวลาได ้

แบบจ าลองขอ้มูลพาแนลแบบทัว่ไปในรูปเชิงเส้นสามารถเขียนได ้ดงัน้ี (Verbeek,2004) 
 

              
         (2.26) 

         

โดยท่ี    คือ  ขอ้มูลภาคตดัขวาง         
  คือ  ขอ้มูลอนุกรมเวลา         
    คือ  เวกเตอร์     ของตวัแปรตาม 
   คือ  จ านวนจริง (ค่าคงท่ี) 
  

   คือ  เวกเตอร์     ของตวัแปรอธิบาย 
    คือ เวกเตอร์     ของค่าสัมประสิทธ์ิ 
    คือ  ค่าความคลาดเคล่ือน 

การประมาณค่าความสัมพนัธ์ของแบบจ าลองพาแนลข้ึนอยู่กบัขอ้สมมติเบ้ืองตน้
ของค่าคงท่ี (  ) ค่าสัมประสิทธ์ิ (   ) และค่าความคลาดเคล่ือน (   ) 

ในกรณีทัว่ไปนั้นจะสมมติให้ค่าความคลาดเคล่ือน (   ) มีการแจงแจงเหมือนกนัใน
ทุก ๆ หน่วยภาคตดัขวางและช่วงเวลา หมายความวา่ ค่าความคลาดเคล่ือนมีค่าเฉล่ียเท่ากบัศูนยแ์ละ
มีค่าความแปรปรวนเท่ากบั   

  (Verbeek, 2004) 
 
2.2.2 การทดสอบพาแนลยูนิทรูท (Panel Unit Root Test) 

 การใชข้อ้มูลพาแนลประมาณความสัมพนัธ์ของแบบจ าลองนั้นจะตอ้งมีการทดสอบ
ความน่ิง (Stationary) ของขอ้มูลก่อนเพื่อหลีกเล่ียงขอ้มูลท่ีมีค่าเฉล่ีย (Mean) และความแปรปรวน 
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(Variance) ท่ีไม่คงท่ีในแต่ละช่วงเวลาท่ีแตกต่างกนัเพื่อไม่ให้เกิดปัญหาความสัมพนัธ์ท่ีไม่แทจ้ริง 
(Spurious Regression) จากสมการ AR (1) ของขอ้มูลพาแนล 
 
                       (2.27) 

 

เปล่ียนรูปสมการจะได ้
 

                                  (2.28) 

 
โดยท่ี   คือ ขอ้มูลภาคตดัขวาง         

  คือ  ขอ้มูลอนุกรมณ เวลา         
    คือ  เวกเตอร์ 1x1 ของตวัแปรตาม 
   คือ  ค่าสัมประสิทธ์ิของ Autoregressive 
    คือ  ค่าความคลาดเคล่ือน 

  
สมมติฐานท่ีใชใ้นการทดสอบ คือ 

  

             (ขอ้มูลพาแนลมียนิูทรูท) 
             (ขอ้มูลพาแนลไม่มียนิูทรูท) 
 

ซ่ึงการทดสอบพาแนลยูนิทรูทมีวิธีการทดสอบทั้งหมด 5 วิธี คือทดสอบพาแนล       
ยนิูทรูทดว้ยวิธี Levin, Lin and Chu (LLC) Test , Im, Pesaran and Shin (IPS) Test, Fisher-Type 
Tests โดยใช ้Fisher-ADF และ Fisher-PP, Breitung Testและ Hadri Test ดงัน้ี 

 
1. วธีิการทดสอบของ Levin, Lin and Chu (LLC) (2000) 
 วธีิ LLC Test จะพิจารณาจากสมการ Augmented Dickey-Fuller (ADF) ดงัน้ี  

             ∑         

  

   

                            
(2.29) 

 
 
โดยท่ี      คือ ผลต่างของ     
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      คือ จ านวน Lag order ของ      

      คือ เวกเตอร์ค่าสัมประสิทธ์ิ 
      คือ  เซ็ทวา่ง,    { } และ     {   } 
      คือ  เวกเตอร์ของ Deterministic Variable 
      คือ  ค่าความคลาดเคล่ือน 
   

การทดสอบไดก้ าหนดสมมติฐาน คือ 
             (ขอ้มูลพาแนลมียนิูทรูท) 
             (ขอ้มูลพาแนลไม่มียนิูทรูท) 
 

วธีิการทดสอบมี 3 ขั้นตอน ดงัน้ี 
ขั้นตอนท่ี 1 ถดถอยสมการ Augmented Dickey-Fuller (ADF) ในแต่ละหน่วย

ภาคตดัขวาง 
 

             ∑          

  

   

                                  
(2.30) 

 
ให้ Lag order ของ    มีการเปล่ียนแปลงไปในแต่ละหน่วยภาคตดัขวางเลือกค่า 

Lag order ท่ี      โดยใชค้่าสถิติ t (t-statistic) ของ  ̂   ในการตดัสิน จากนั้นถดถอยสมการเสริม 
(Auxiliary) ทั้งสองสมการเพื่อหาค่าส่วนท่ีเหลือโดย 

ประมาณค่าสมการ      กบั                   และ     ไดค้่า  ̂   

ประมาณค่าสมการ        กบั                   และ     ไดค้่า  ̂      
จากนั้นปรับค่าส่วนท่ีเหลือ (Residual) เพื่อควบคุมความแปรปรวนระหวา่งขอ้มูล

ภาคตดัขวางจะได ้
 

 ̃   
 ̂  

 ̂  
  ̃      

 ̂  

 ̂  
 (2.31) 

โดยท่ี  ̂   คือ ค่าความคลาดเคล่ือนมาตรฐานจากการถดถอยสมการ ADF ในแต่ละ
หน่วยของขอ้มูลภาคตดัขวาง 

ขั้นตอนท่ี 2 ค านวณอตัราส่วนส่วนเบ่ียงเบนมาตรฐานระยะยาวกับระยะสั้ น 
ภายใตข้อ้สมมติฐานหลกัของยนิูทรูทการหาความแปรปรวนระยะยาวสามารถหาค่าไดจ้าก 
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 ̂  
  

 

   
∑    

 

 

   

  ∑  ̅ 

 ̅

   

[
 

   
∑            

 

     

] 
(2.32) 

 
โดยท่ี  ̅ คือ Truncations lag และ   ̅     

 

 ̅
    และในแต่ละหน่วย

ภาคตดัขวางค่าอตัราส่วนส่วนเบ่ียงเบนมาตรฐานระยะยาวค านวณจาก  ̂   ̂    ̂   ส่วนค่าเฉล่ีย
ของส่วนเบ่ียงเบนมาตรฐานค านวณจาก  ̂  

 

 
∑  ̂ 

 
    

ขั้นตอนท่ี 3 ค านวณค่าสถิติท่ีใชใ้นการทดสอบขอ้มูลพาแนล โดยการถดถอยแบบ 
Pooled (The Pooled Regression) 

 ̃     ̃       ̃   (2.33) 
จากค่าสังเกตจ านวน   ̃ โดยท่ี  ̃     ̅   คือค่าเฉล่ียของค่าสังเกตต่อ

หน่วยของขอ้มูลพาแนล ซ่ึง  ̅  ∑
  

 

 
      คือค่าเฉล่ียของ Lag order แต่ละหน่วยของ ADF ค่าสถิติ 

  ท่ีใชใ้นการทดสอบ คือ 

   
 ̂

 ̂  ̂ 
 (2.34) 

โดยท่ี 

 ̂  
∑ ∑  ̃      ̃  

 
      

 
   

∑ ∑  ̃     
  

      

 
   

 (2.35) 

  

 ̂  ̂  
 ̂ ̃

[∑ ∑  ̃     
  

      

 
   ]

 

 

 (2.36) 

 

และค่าความแปรปรวนของ  ̃   
 

 ̂ ̃
  

 

  ̃
∑ ∑   ̃    ̂ ̃     

 

 

      

 

   

 
(2.37) 

ค านวณค่า Adjustedt-Statistic จาก 

  
  

     ̃ ̂  ̂ ̃
   ̂  ̂    ̃

 

   ̃
  (2.38) 

โดย  ̂ ̃
    คือ  ค่าความแปรปรวนของ  ̃   

    ̂  ̂   คือ ค่าความคลาดเคล่ือนมาตรฐานของ   ̂  
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   ̂   คือ  ค่าเฉล่ียของค่าความคลาดเคล่ือนมาตรฐาน 
      ̃

  และ    ̃
  คือ  Adjustment Term ของค่าเฉล่ีย (Mean) และ 

ส่วนเบ่ียงเบนมาตรฐาน (Standard Deviation) 
ในการพิจารณาจะดูว่าค่าสถิติ     ท่ีได้จากการประมาณมีค่ามากกว่าค่าวิกฤติ 

(Critical) แสดงว่าปฏิเสธสมมติฐานหลกั นัน่คือขอ้มูลพาแนลไม่มียนิูทรูท แต่ถา้ค่าสถิติ     ท่ีได้
นอ้ยกวา่ค่าวกิฤติแสดงวา่ยอมรับสมมติฐานหลกันัน่คือขอ้มูลพาแนลมียนิูทรูท 

 

2. วธีิการทดสอบของ Im, Pesaran and Shin (IPS) (2003) 
   เป็นการทดสอบโดยใช ้Augmented Dickey-Fuller (ADF) ตามสมการ (2.29) โดย
สมมติฐานท่ีใชใ้นการทดสอบ คือ 

         for    (ขอ้มูลพาแนลมียนิูทรูท)  
  

    {    
    

   
   

          
          

 (ขอ้มูลพาแนลไม่มียนิูทรูท)  

ค่าสถิติท่ีใชใ้นการทดสอบ คือ 

 ̅  
 

 
∑   

 

   

 
(2.39) 

 

โดยท่ี   ̅       และ    
 (∫        

 

 
)  [∫    

  

 
]      เ ม่ือ     

จากขอ้สมมติของ IPS ท่ีก าหนดให ้    เป็น  i.i.d ดงันั้นสามารถปรับสมการได ้
 

√  
 

 
∑     

 

 
∑      |    ] 

   
 
   

√
 

 
∑        |    ] 

   

        
(2.40) 

เม่ือ     จากทฤษฎีลิมิตลู่เขา้สู่ศูนยก์ลาง (Central Limit Theorem) สามารถ
เขียนสมการใหม่ได ้

     
√ ( ̅  

 

 
∑      |    ] 

   )

√
 

 
∑        |    ] 

   

        
(2.41) 

การพิจารณาจะดูว่าค่าสถิติ      ท่ีได้จากการประมาณมีค่ามากกว่าค่าวิกฤติ 
(Critical) แสดงวา่ปฏิเสธสมมติฐานหลกันัน่คือขอ้มูลพาแนลไม่มียนิูทรูท แต่ถา้ค่าสถิติ      ท่ีได้
นอ้ยกวา่ค่าวกิฤติแสดงวา่ยอมรับสมมติฐานหลกันัน่คือขอ้มูลพาแนลมียนิูทรูท 

3. วธีิการทดสอบของ Fisher-Type (Maddala and Wu (1999) และ Choi (2001)) 
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   การทดสอบโดยใช ้Augmented Dickey-Fuller (ADF) ตามสมการ (2.29) โดย
สมมติฐานท่ีใชใ้นการทดสอบ คือ 

  ขอ้มูลพาแนลมียนิูทรูท 
  ขอ้มูลพาแนลไม่มียนิูทรูท 
 

ช่ึงเป็นการทดสอบโดยการรวมค่า P-Value ของค่าสถิติท่ีทดสอบความน่ิงของ
ขอ้มูลแต่ล่ะหน่วยภาคตดัขวางจากสมการ (2.29) มาใชใ้นการทดสอบพาแนลยนิูทรูท 

 

    ∑        
 

 

   

 
(2.42) 

โดย   คือค่าท่ีใช้ทดสอบความน่ิงของขอ้มูลแต่ละภาคตดัขวาง ค่า        มีการ
แจกแจงแบบ    มีระดบัความเป็นอิสระเท่ากบั 2 ดงันั้น   จึงมีการแจกแจงแบบ    และมีระดบัความ
เป็นอิสระเท่ากบั    

Choi (2001) ไดเ้สนอวธีิการในการทดสอบคือ The Inverse Normal Test (Z) และ 
The Logit Test (L) คือ 

  
 

√ 
∑       

 

   

 
(2.43) 

 
ซ่ึง        และ                ดงันั้นส่งผลให ้         และ 
 

  ∑  (
  

    
)

 

   

 
(2.44) 

 

ซ่ึง   (
  

    
) มีการแจกแจงแบบโลจิสติคท่ีค่าเฉล่ียเท่ากบั 0 และความแปรปรวน

เท่ากบั      

  การพิจารณาค่าสถิติ ถา้ค่า P-statistic และ Z-statistic ท่ีไดจ้ากการประมาณมีค่า
มากกวา่ค่าวิกฤติ (Critical) แสดงวา่ปฏิเสธสมมติฐานหลกันัน่คือขอ้มูลพาแนลไม่มียนิูทรูทแต่ถา้
ทั้ง P-Statistic และ Z-Statistic ท่ีไดน้อ้ยกวา่ค่าวิกฤติแสดงวา่ยอมรับสมมติฐานหลกั นัน่คือขอ้มูล
พาแนลมียนิูทรูท 
 

 4. วธีิการทดสอบของ Breitung (2000) 
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สมมติฐานท่ีใชใ้นการทดสอบคือ 

         (ขอ้มูลพาแนลมียนิูทรูท)  
         (ขอ้มูลพาแนลไม่มียนิูทรูท)  

 

Breitung ทดสอบค่าสถิ ติโดยไม่พิจารณาการปรับค่าความเอนเอียง (Bias 
Adjustment) ซ่ึงมีขั้นตอน ดงัน้ี 

ขั้นตอนท่ี 1 วิธีหาค่าสถิติท่ีใช้ในการทดสอบมีวิธีเหมือนกบัวิธีของ LLC แต่
แตกต่างกนัตรงท่ีค่า         ท่ีใชใ้นการหาค่า  ̂   และ  ̂      

ขั้นตอนท่ี 2 ค่าส่วนท่ีเหลือ (Residual)  ̂   ถูกปรับเปล่ียนโดยการใช ้Forward 
Orthogonalization Transformation จะไดส้มการ 

 ̂   √
   

       
( ̃   

 ̂        ̃   

   
) 

(2.45) 

และ 

      
   ̃       ̃    

   

 
 ̃   มีค่าคงท่ีและแนวโนม้ 

       
   ̃       ̃    มีค่าคงท่ี  

       
   ̃      ไม่มีค่าคงท่ีและแนวโนม้  

 
ขั้นตอนสุดทา้ย ประมาณค่า Pooled Regression 
 

    
         

     
  (2.46) 

 
ดงันั้นค่าสถิติท่ีใชใ้นการประมาณ คือ 

 

    [(
 ̂ 

   )∑ ∑      
   

   

   

 

   

]

    

[(
 

√  
)(∑ ∑    

        
  

   

   

 

   

)] 
(2.47) 

 

การพิจารณาจะดูว่าค่าสถิติ     ท่ีได้จากการประมาณมีค่ามากกว่าค่าวิกฤติ 
(Critical) แสดงวา่ปฏิเสธสมมติฐานหลกั นัน่คือขอ้มูลพาแนลไม่มียนิูทรูท แต่ถา้ค่าสถิติ     ท่ีไดน้อ้ย
กวา่ค่าวกิฤติแสดงวา่ยอมรับสมมติฐานหลกั นัน่คือขอ้มูลพาแนลมียนิูทรูท 

5. วธีิการทดสอบของ Hadri (1999) 
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 การทดสอบแพนแนลยนิูทรูทดว้ยวิธี Hadri Test (Hadri, 1999) มีการทดสอบได้
ก าหนดสมมติฐาน คือ 

    ขอ้มูลพาแนลไม่มียนิูทรูท  
    ขอ้มูลพาแนลไม่มียนิูทรูท  

โดยการประมาณค่าส่วนท่ีเหลือหรือส่วนตกคา้ง (Residual) ดว้ยวิธีก าลงัสองน้อย
ท่ีสุด (Ordinary Least Square: OLS) ประมาณค่าตวั     ท่ีมีค่าคงท่ี (Constant) หรือมีทั้งค่าคงท่ี
(Constant) และแนวโนม้ (Trend) พิจารณาจาก 2 สมการคือ 

                                              (2.48) 
และ 

                    (2.49) 
ซ่ึง              ,Randomwalk และ it   20,INN  , itu   20,INN  มี

คุณสมบติั  i.i.d.  ระหวา่งขอ้มูลภาคตดัขวางท่ี  i และช่วงเวลาท่ี ดงันั้น สามารถเขียนสมการใหม่ไดด้งัน้ี 

            ∑    

 

   

    
(2.50) 

                    (2.51) 

โดยท่ี      ∑      
       จะไดค้่าสถิติ LM ท่ีใชใ้นการประมาณมีค่าดงัน้ี 

    
 

 
(∑

 

  
∑   

 

 

   

 

   

)  ̂ 
  

(2.52) 

โดยท่ี     ∑  ̂  
 
    คือผลรวมของส่วนท่ีเหลือ  ̂   ดว้ยวธีิ OLS และ 

 ̂ 
  

 

  
∑∑  ̂  

 

 

   

 

   

 
(2.53) 

ค่าสถิติท่ีใช้ในการทดสอบส าหรับการเกิดปัญหาค่าความแปรปรวนของความ
คลาดเคล่ือนไม่คงท่ี (Heteroskedasticity) ระหวา่งขอ้มูลภาคตดัขวางท่ี  , ̂  

  ดงัน้ี 

    
 

 
(∑(

 

  
∑   

   ̂  
 

 

   

)

 

   

) 
(2.54) 

ดังนั้ นจึงใช้    ในกรณีเป็นHomoskedasticity และใช้      ในกรณีท่ีเป็น
Heteroskedasticity 
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ค่าสถิติท่ีใชใ้นการทดสอบสมมติฐานคือค่าสถิติ Z ดงัน้ี 

  √                  (2.55) 
โดยท่ี      และ        ถา้แบบจ าลองประกอบดว้ยค่าคงท่ีเพียงอยา่งเดียว 

       และ            ส าหรับกรณีอ่ืน 
  ถา้ค่าสถิติ   ท่ีไดจ้ากการประมาณมีค่ามากกวา่ค่าวิกฤติ (Critical) แสดงวา่ปฏิเสธ
สมมติฐานหลัก นั่นคือข้อมูลพาแนลมียูนิทรูท แต่ถ้าค่าสถิติ   ท่ีได้น้อยกว่าค่าวิกฤติแสดงว่า
ยอมรับสมมติฐานหลกันัน่คือขอ้มูลพาแนลไม่มียนิูทรูท 
 

2.2.3 แบบจ าลองพาแนล (Panel Model) 
 เป็นการหาแบบจ าลองเพื่อใช้ในการศึกษาโดยพิจารณาแยกความแตกต่างระหว่างแต่

ละหน่วยภาคตดัขวาง (Individual) และช่วงเวลา (Time) โดยมีขอ้สมมติวา่ค่าคงท่ีและค่าสัมประสิทธ์ิ
แตกต่างกนัแบ่งออกเป็นการประมาณค่าแบบจ าลอง Pooled estimator, Fixed Effects และ Random 
Effects ดงัน้ี 

1.  การประมาณค่าแบบ Pooled Estimator 
เป็นการวิเคราะห์ท่ีสมมติให้ค่าคงท่ีและสัมประสิทธ์ิของตวัแปรในสมการมีค่า

เท่ากนัทุกหน่วยภาคตดัขวาง (Individual) และช่วงเวลา (Time) ท่ีพิจารณา ซ่ึงไม่ไดป้ระมาณค่า
ความแตกต่างระหวา่งแต่ละหน่วยภาคตดัขวางและช่วงเวลาท่ีพิจารณาโดยมีแบบจ าลองพื้นฐานตาม
สมการ (Yaffee, 2003) 

 
แบบจ าลองของ Pooled OLS คือ 
 

              
         (2.56) 

 
โดยท่ี   คือ  ขอ้มูลภาคตดัขวาง         

      คือ  ขอ้มูลอนุกรม 1 ณ เวลา         
      คือ  เวกเตอร์     ของตวัแปรตาม 
     คือ  จ านวนจริง (ค่าคงท่ี) 
       คือ  เวกเตอร์     ของตวัแปรอธิบาย 

       คือ  เวกเตอร์     ของค่าสัมประสิทธ์ิ 

        คือ  ค่าความคลาดเคล่ือน 
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2.  แบบจ าลอง Fixed Effects 
แบบจ าลอง Fixed Effects หรือแบบจ าลองการถดถอย Lest-Squares Dummy 

Variable (LSDV) เป็นแบบจ าลองการถดถอยเชิงเส้นอยา่งง่ายท่ีค่าคงท่ี (Intercept term) มีการผนัแปร
ตามแต่ละหน่วยภาคตดัขวาง นั้นคือเป็นไปตามสมการ (2.57) (Yaffee, 2003) 

            
                       

   (2.57) 
มีขอ้สมมติคือ     และ     เป็นอิสระต่อกนัทุกค่า สามารถเขียนรูปแบบการถดถอย

ท่ีรวมเอาตวัแปรหุ่น (Dummy variable) ส าหรับแต่ละหน่วยภาคตดัขวาง   ในแบบจ าลองไดด้งัน้ี 

    ∑     

 

   

    
       

(2.58) 

โดยท่ี       ถา้     และ       ถา้     
ดงันั้นเซตของตวัแปรจ านวน N ในแบบจ าลองค่าพารามิเตอร์         และค่า   

สามารถประมาณค่าไดโ้ดยท าการประมาณสมการ (2.58) โดยใชว้ิธีก าลงัสองนอ้ยท่ีสุด (Ordinary Least 
Squares: OLS) โดยค่า   ท่ีค  านวณโดยใช ้(Least Squares Dummy Variable: LSDV) น้ีมีการเบ่ียงเบนจึง
ตอ้งก าจดัผลกระทบแต่ละหน่วยของ    โดยการเปล่ียนแปลงขอ้มูลสามารถเขียนสมการได ้ดงัน้ี 

 

     ̅      ̅ 
    ̅  (2.59) 

 ̅     ∑    
 

 (2.60) 

โดยท่ี   ̅     ∑      (2.61) 

         ̅        ̅  
         ̅   (2.62) 

  สมการ (2.62) เป็นแบบจ าลองการถดถอยท่ีเบ่ียงเบนออกจากค่าเฉล่ียของแต่ละ
หน่วยภาคตดัขวาง และไม่รวมผลกระทบแต่ละหน่วยภาคตดัขวาง    โดยการเปล่ียนแปลงขอ้มูลใน
สมการ (2.62) ท่ีมีการสร้างค่าสังเกตในรูปการเบ่ียงเบนจากค่าเฉล่ียของแต่ละหน่วยภาคตดัขวาง
เรียกวา่ “Within Transformation” และตวัประมาณ OLS ส าหรับค่า   ท่ีค  านวณไดจ้ากแบบจ าลองน้ี
เรียกวา่ “Within Estimator” หรือ “Fixed Effect Estimator” ซ่ึงให้ผลท่ีถูกตอ้งแม่นย  าเช่นเดียวกบัตวั
ประมาณแบบ LSDV (Verbeek, 2004) ก าหนดโดย 
 

 
 

จ

 ̂   (∑∑      ̅        ̅  
 

 

   

 

   

)

  

∑∑      ̅        ̅  
 

 

   

 

   

 
(2.63) 
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  หากขอ้สมมติให้     เป็นอิสระจาก     ทุกค่า ตวัประมาณ Fixed Effects สามารถ
แสดงในรูปท่ีค่า   ไม่มีการเบ่ียงเบน และถา้ก าหนดให้     มีการกระจายแบบปกติ ค่า  ̂   จะมีการ
กระจายตวัแบบปกติ คือ 

 {      ̅      }    (2.64) 

สมการ (2.64) แสดงขอ้สมมติ    ไม่สัมพนัธ์กบั     และ  ̅  จะไม่สัมพนัธ์กบัค่าความ
คลาดเคล่ือน (Error Term) ดงัน้ี 

 {      }     ส าหรับทุกๆ ค่าของ     (2.65) 

ในกรณีน้ีจะเรียก     วา่ “Strictly Exogenous” ท่ีก าหนดให้ไม่มีความสัมพนัธ์กบั
ค่าปัจจุบนัอดีตและอนาคตของค่าความคลาดเคล่ือน 

ท่ีตวัแปรอธิบาย N เป็นอิสระต่อค่าความคลาดเคล่ือนทุกตวั ดงันั้นตวัประมาณท่ี
ไม่เอนเอียง คือ 

 ̂   ̅   ̅  ̂  โดยท่ี          (2.66) 

ภายใตข้อ้สมมติตามสมการ (2.64)     ของ Fixed Effects ไม่มีการเปล่ียนแปลง 
เพราะท่ีค่า T คงท่ีค่าเฉล่ียของแต่ละหน่วยภาคตดัขวาง  ̅  และ     นั้นจะไม่เบนเขา้หาค่าใดเลย 

เมทริกซ์ความแปรปรวนร่วม (Covariance Matrix) ส าหรับตวัประมาณค่า Fixed 
Effects ( ̂  ) ท่ีมีขอ้สมมติให้     นั้นมีลกัษณะ i.i.d. ระหวา่งแต่ละหน่วยภาคตดัขวางและช่วงเวลา
เม่ือค่าความแปรปรวน  ̂ 

  นั้นก าหนดโดย 

 { ̂  }   ̂ 
 (∑∑      ̅        ̅  

 

 

   

 

   

)

  

 
(2.67) 

ถา้ค่า T มีจ านวนมากจะใช้ OLS ในการประมาณเมทริกซ์ความแปรปรวนร่วม 
ภายใตก้ารถดถอยตามสมการ (2.62) จะได้ผลการประมาณท่ีต ่ากว่าตวัแปรท่ีแทจ้ริง และค่าความ
แปรปรวนของ      ̅  คือ          

  จะมีค่าค่อนขา้งมากกว่า   
  โดยตวัประมาณค่าท่ีไม่มี

เปล่ียนแปลง (Consistent) ของ   
  สามารถหาไดจ้ากค่าผลรวมผลต่างก าลงัสอง (Residual Sum of 

Squares: RSS) หารดว้ย        นั้น คือ 

 ̂ 
  

 

      
∑∑(     ̂      

  ̂  )
 

 

   

 

   

 
(2.68) 

หรือ 
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 ̂ 
  

 

      
∑∑(     ̅        ̅   

  ̂  )
 

 

   

 

   

 
 

ซ่ึงสามารถน าไปประยุกตใ์ชเ้พื ่อให้ค่าระดบัความเป็นอิสระ (Degree of 
Freedom) มีความถูกตอ้งมากข้ึน โดยการน าค่า K ไปลบท่ีตวัหารในสมการ (2.68) เพราะค่าระดบั
ความเป็นอิสระที่ถูกตอ้งนั้นจะท าให้ค่าพารามิเตอร์ที ่ไม่ทราบค่าสอดคลอ้งกบั Individual 
Intercept Term ดงันั้นแบบจ าลอง Fixed Effects ไดร้วบรวมขอ้แตกต่างของ “ภายใน” แต่ละ
หน่วยภาคตดัขวางคืออธิบายขนาดความแตกต่างของ     และ  ̅  แต่ไม่อธิบายวา่ท าไม  ̅  ถึง
แตกต่างจาก  ̅  (Verbeek, 2004) 

3.  แบบจ าลอง Random Effects 
 ในการวิเคราะห์การถดถอยโดยทัว่ไปนั้นมีขอ้สมมติว่าทุกตวัแปรมีอิทธิพลต่อตวั

แปรตาม ซ่ึงสามารถแสดงในรูปค่าความคลาดเคล่ือนเชิงสุ่ม (Random Error Term) โดยให้    เป็นตวั
แปรสุ่ม (Random Factors) ท่ีเป็นอิสระและมีการแจกแจงในแต่ละหน่วย ดังนั้ นสามารถเขียน
แบบจ าลอง Random Effects ดงัน้ี (Verbeek, 2004) 

            
                      

               
   (2.69) 

โดยท่ี        คือค่าความคลาดเคล่ือน (Error Term) ท่ีประกอบดว้ยส่วนประกอบ
เฉพาะแต่ละหน่วยภาคตดัขวางท่ีไม่มีการเปล่ียนแปลงตามเวลาและส่วนท่ีเหลือซ่ึงสมมติให้ไม่มี
ความสัมพนัธ์กนัตลอดช่วงเวลา 

จากขอ้สมมติท่ี    และ    สัมพนัธ์กนัอย่างอิสระแสดงว่า        เป็นรูปแบบ
ของอตัสหสัมพนัธ์ (Autocorrelation) ดงันั้นการค านวณค่าความคลาดเคล่ือนมาตรฐานส าหรับตวั
ประมาณ OLS และตวัประมาณค่า GLS ซ่ึงเป็นตวัประมาณค่าท่ีมีประสิทธิภาพสามารถหาไดจ้าก 
Error Covariance Matrix 

การหาตวัประมาณ GLS ส าหรับทุก ๆความคลาดเคล่ือนของแต่ละหน่วยภาคตดัขวาง 
  คือ         โดยท่ี                มีขนาด (Dimension) เท่ากบั T และ                 

เมทริกซ์ความแปรปรวนร่วมของเวคเตอร์น้ี คือ 

    {       }      
     

    
    (2.70) 

โดยท่ี    คือ เมทริกซ์เอกลกัษณ์ท่ีมีขนาดเท่ากบั T 
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 สามารถหาค่าตวัประมาณ GLS ส าหรับค่าพารามิเตอร์ในสมการ (2.69) โดยการ
แปลงขอ้มูลแต่ละหน่วยภาคตดัขวางคือคูณเวคเตอร์                ดว้ย     

ก าหนดโดย 
 

 

         
  [   

  
 

  
     

     
 ] 

(2.71) 

 
หรือเขียนในรูป 

 

         
  [(   

 

 
    

 )   
 

 
    

 ] 
(2.72) 

   
  โดยท่ี 
     

  
 

  
     

   

 

ตวัประมาณ GLS สามารถเขียนได ้ดงัน้ี 

 
 
 
 
 

 

โดยท่ี  ̅ คือค่าเฉล่ียของ     ทั้ งหมดท่ี  ̅          ∑         ท่ี     ตัว
ประมาณค่า Fixed Effects จะเพิ่มข้ึน เพราะ     ถา้     นั้นเป็นไปตามท่ีวา่ตวัประมาณค่า 
Fixed Effects และ Random Effects จะมีค่าเท่ากนัเม่ือค่า T มีจ  านวนมาก แต่ถา้     ตวัประมาณ
ค่า GLS จะเท่ากบัตวัประมาณ OLS (และ   เป็นเมทริกซ์ Diagonal) 

จากสูตรการค านวณตวัประมาณ GLS โดยทัว่ไป คือ 

  ̂      ̂         ̂     (2.74) 

  

 ̂    (∑∑      ̅  
 

 

   

 

   

   ∑  ̅   ̅ 

 

   

  ̅   ̅  )

  

 

 (∑∑      ̅        ̅     ∑  ̅   ̅   ̅   ̅ 

 

   

 

   

 

   

) 

 

(2.73) 
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  โดยท่ี  ̂  (∑   ̅   ̅   ̅   ̅   

   )∑   ̅   ̅   ̅   ̅  
    (2.75) 

 
ดงันั้น จะเรียกค่า   ของตวัประมาณ OLS ในแบบจ าลองส าหรับค่าเฉล่ียของแต่ละ

หน่วยภาคตดัขวางวา่ “Between Estimator” 
    ̅     ̅ 

       ̅            (2.76) 

 
ซ่ึงเมทริกซ์   คือ เมทริกซ์ท่ีมีการถ่วงน ้ าหนกั ท่ีตวัประมาณ GLS เป็นเมทริกซ์

ค่าเฉล่ียถ่วงน ้ าหนกัของ Between Estimator และ Within Estimator โดยท่ีตวัถ่วงน ้ าหนกัข้ึนอยูก่บั
ค่าความสัมพนัธ์ของความแปรปรวนระหวา่งตวัประมาณค่าทั้งสอง 

ส าหรับตวัประมาณ GLS นั้นเป็นการรวมกนัของตวัประมาณ Between Estimator 
และ Within Estimator ซ่ึงโดยทัว่ไปตวัประมาณ GLS จะมีประสิทธิภาพมากกวา่ตวัประมาณ OLS 
ถ้าตวัแปรอธิบายเป็นอิสระต่อ     และ    ทุกตวั และตวัประมาณ GLS จะไม่มีการเอนเอียง 
(Unbiased) และไม่เปล่ียนแปลง (Consistent) ท่ีค่า N หรือ T (หรือทั้ง N และ T) มีค่าเขา้สู่อนนัต ์
(Infinity) ภายใต ้   { ̅    }    และ 

 
    { ̅   }      (2.77) 

 

โดยจะใช้เง่ือนไขดงักล่าวเพื่อท าให้ Between Estimator ไม่มีการเปล่ียนแปลง 
(Consistent) วธีิการค านวณหาตวัประมาณ GLS จะมีการเปล่ียนแปลงแบบจ าลอง ดงัน้ี 

          ̅                ̅ 
          (2.78) 

 
โดยท่ี           ซ่ึงค่าความคลาดเคล่ือนในรูปแบบการเปล่ียนแปลงน้ีเป็น i.i.d

ท่ีค่า     นั้นจะสอดคลอ้งกบั Within Estimator       และสัดส่วนท่ีคงท่ี     ของค่าเฉล่ียแต่ละ
หน่วยภาคตดัขวางคือ การลบขอ้มูลท่ีไดจ้ากแบบจ าลองท่ีมีการเปล่ียนแปลงขอ้มูล         

การใชต้วัประมาณ GLS ท่ีมีความเหมาะสมจะตอ้งค านวณหาค่าความแปรปรวน
ก่อน ซ่ึงตวัประมาณ   

  สามารถหาได้จากสมการ (2.68) ดังนั้นค่าความแปรปรวนของความ
คลาดเคล่ือน   

         
   สามารถประมาณค่าไดจ้าก 
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     ̂ 

  
 

 
∑ ( ̅   ̂   ̅ 

  ̂ )
  

     (2.79) 

โดยท่ี  ̂  คือ Between Estimatior ของ   
จากสมการ (2.79) ตวัแปรท่ีไม่มีการเปล่ียนแปลงของ   

  จะเป็นไปตาม 
 

    ̂ 
   ̂ 

  
 

 
 ̂ 

    (2.80) 

 
ซ่ึงสามารถปรับค่าตวัประมาณน้ีโดยการปรับปรุงค่าระดบัความเป็นอิสระ (Degree 

of Freedom) ให้ถูกตอ้ง โดยน า K+1 ลบกบัตวัหารในสมการ (2.79) ผลของตวัประมาณ EGLS จะ
เป็นตวัประมาณ Random Effectsของ   (และ ) คือแทนค่า  เท่ากบั  ̂   หรือท่ีรู้จกัในช่ือของตวั
ประมาณ Balestra-Nerlove (Verbeek, 2004) 

สมมติฐานท่ีแตกต่างระหว่างแบบจ าลอง Fixed Effects, แบบจ าลอง Random 
Effects และ Pooled OLS แสดงไดด้งัตาราง ดงัน้ี 

 

ตารางที2่.1 สมมมติฐานในการประมาณแบบPooled OLS, Fixed Effects และRandom Effects 
 

วธีิการ สมมติฐานเกีย่วกบัค่า   

Pooled OLS       
Fixed Effects       โดยท่ี             

Random Effects         โดยท่ี             

 
2.2.4 การทดสอบสมการพาแนล (Panel Equation Testing) 

การทดสอบสมการพาแนล เป็นการทดสอบวา่ควรท าการประมาณแบบจ าลอง Panel 
Cointegrationในรูปแบบใด ระหวา่ง Pooled Estimator, Fixed Effects หรือ Random Effects โดยท า
การทดสอบ 3 วิธี คือ Lagrange Multiplier Test (LM-Test), Hausman Test และ Redundant Fixed 
Effects Test ดงัน้ี 

 

1.  วธีิการทดสอบแบบ Lagrange Multiplier (LM-Test) 
เป็นการทดสอบว่าควรประมาณแบบจ าลองในรูปแบบใดระหว่าง Random 

Effects และ Pooled Estimator โดย Baltagi et al. (2001) ไดเ้สนอการทดสอบเง่ือนไขผลกระทบแต่
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ละหน่วยภาคตดัขวาง (Individual Effects Condition) เก่ียวกบัผลกระทบท่ีเกิดเฉพาะช่วงเวลา 
(Time-Specific Effects) ท่ี  

    (Baltagi, 2001) 

ท่ีมีสมมติฐานหลกัในการทดสอบคือ 

       
     

      
 

ค่าสถิติการทดสอบดว้ยวธีิ Lagrange Multiplier คือ 
 

    
√  ̃ 

  ̃ 
 

√        ̃ 
        ̃ 

 ]
 ̃  

(2.81) 

และ 
 

 ̃  
 

 
{

 

 ̃ 
 [

 ̃    ̅   ̅  ̅

 ̃ 
   ]  

     

 ̃ 
 

[
 ̃   ̅    ̅  ̅

      ̃ 
 

  ]} (2.82) 

โดย ท่ี  ̃ 
   ̃    ̅     ̃   และ   ̃ 

   ̃   ̅      ̃        ซ่ึ ง      
มีการกระจายตวัแบบ Asymptotically         และการประมาณค่าตวัรบกวน ̃หาไดจ้ากส่วนท่ีเหลือ
จากการประมาณ GLS ในทิศทางเดียวโดยใช ้Maximum Likelihood ประมาณ  ̃ 

   และ   ̃ 
  

ในการทดสอบด้วยวิธี Lagrange Multiplier ภายใตส้มมติฐาน 
 

  
     

   ท่ี   
     คือ 

 
       

√  ̃ 
  ̃ 

 

√      [ ̃ 
        ̃ 

 ]
 ̃  (2.83) 

  
และ    ̃  

 

 
{

 

 ̃ 
 [

 ̃   ̅   ̅   ̅

 ̃ 
   ]  

     

 ̃ 
 [

 ̃   ̅   ̅   ̅

      ̃ 
   ]} (2.84) 

  โดยท่ี  ̃ 
   ̃       ̅  ̃   และ  ̃ 

   ̃         ̃        ซ่ึง     มี
การกระจายตวัแบบ Asymptotically Distributed ภายใตส้มมติฐานหลกั   

  
ถา้ผลการทดสอบยอมรับสมมติฐานหลกั แสดงว่าควรท าการประมาณค่าแบบจ าลอง

โดยใช ้Pooled Estimator แต่ถา้ปฏิเสธสมมติฐานหลกัควรท าการประมาณโดยใช ้Random Effects 
 

2.  วธีิทดสอบแบบ Hausman 
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เป็นการทดสอบวา่ควรท าการประมาณแบบจ าลองในรูปแบบใดระหวา่ง Fixed Effects
หรือ Random Effects โดยมีสมมติฐานท่ีส าคญัคือ ส่วนประกอบของค่าความคลาดเคล่ือนในแบบจ าลอง
การถดถอยไม่มีความสัมพนัธ์กบั     คือ               ท่ีมีการก าหนดให้พจน์รบกวน      มีผล
ต่อแต่ละหน่วยภาคตดัขวาง (Individual) ซ่ึงไม่สามารถหาค่าไดแ้ละมีความสัมพนัธ์กบั     

ในกรณีท่ี               และตัวประมาณ GLS( ̂   ) จะมีความเอนเอียง 
(Biased) และมีการเปล่ียนแปลง (Inconsistent) สามารถก าจัดค่า  ได้โดยใช้ Within Estimator 
( ̂      ) ท่ีไม่เอนเอียง (Unbiased) และไม่มีการเปล่ียนแปลง (Consistent) (Baltagi, 2008) 

Hausman (1978) ท าการเปรียบเทียบ  ̂    และ  ̂      ไดผ้ลวา่ตวัประมาณทั้งสอง
มีความแตกต่างกนัในขอ้จ ากดัของความน่าจะเป็นคือ  ̂       จะไม่มีการเปล่ียนแปลง (Consistent) ทั้ง
ในกรณีท่ียอมรับสมมติฐานหลัก                  และปฏิเสธสมมติฐานหลักแต่   ̂    
ในกรณีท่ีปฏิเสธสมมติฐานหลกัตวัประมาณจะมีการเปล่ียนแปลง (Unconsistent) 

ดงันั้นการทดสอบโดยทัว่ไปจะเป็นไปตาม   ̂   ̂     ̂       ซ่ึง       ̂   

ถา้      ( ̂   ̂   )    
โดยท่ี   ̂                        

 

     ̂                      
จะไดค้่า    ̂     และ 
 
 

 
 
 

 
 
จาก 

 ̂        ̂     ̂  และ   ( ̂      )     ( ̂   )       ̂   ท่ีค่า 
    ( ̂     ̂ )    จะได ้
 

 
 

ดงันั้นค่าสถิติการทดสอบ Hausman  คือ 
 

    ̂ 
       ̂  ]

    ̂   (2.87) 

    ( ̂     ̂ )     ( ̂   )     ( ̂     ̂      ) 

    ( ̂     ̂ )            

                                   

    ( ̂     ̂ )                          

 

 

(2.85) 

     ̂      ( ̂      )     ( ̂   )   ̃ 
                     (2.86) 
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ถา้ผลการทดสอบยอมรับสมมติฐานหลกั แสดงว่าควรท าการประมาณค่าแบบจ าลอง
โดยใช ้Random Effects แต่ถา้ปฏิเสธสมมติฐานหลกัควรท าการประมาณโดยใช ้Fixed Effects 

 

3.วธีิการทดสอบแบบ Redundant fixed Effects 
Moulton and Randolph (1989) ไดเ้สนอวา่ Anova F-Test ท่ีใชท้ดสอบ Fixed Effects 

เหมาะส าหรับทดสอบแบบจ าลอง One-way Error Component โดยมีสมมติฐานหลกัในการทดสอบคือ 

      
     

    

ดงันั้นสมการในรูปทัว่ไป คือ 

  
                     

     [   ( ̃     )]
 (2.88) 

 

ภายใตส้มมติฐานหลกัท่ีมีการกระจายตวัแบบ F-Distribution มีระดบัความเป็นอิสระ
      และ   ( ̃     ) และ            ̅   ̃                 

           และ     ̅      โดยท่ี   ̅       และ               

การทดสอบ One-Side Likelihood Ration (LR) จะมีการทดสอบ ดงัน้ี  

           
       

         
 (2.89) 

โดยท่ี        คือ ค่า Maximum Likelihood ท่ีมีข้อจ ากัด และ         คือ 
ค่า Maximum Likelihood ท่ีไม่มีขอ้จ ากดั ภายใตส้มมติฐานหลกัท่ีท าการทดสอบ LR Test มีการ
กระจายตวัแบบ Asymptotic Distribution 

 
2.2.5 การประมาณแบบจ าลองพาแนล (Panel Estimation) 

1. วธีิการประมาณค่าแบบก าลังสองน้อยทีสุ่ด (Ordinary Least Square: OLS) 
เป็นการประมาณค่าเส้นถดถอยท่ีไดจ้ากการประมาณค่าดว้ยวิธี OLS โดยการท าให้ผล

บวกของก าลงัสองของค่าความคลาดเคล่ือน (Error Term) มีค่านอ้ยท่ีสุดจากสมการ OLS (Gujarati, 2003 
และ Verbeek,2004) 

 
 

 

 ̂    [∑∑      ̅  
 

 

   

 

   

]

  

∑∑      ̅  

 

   

 

   

      ̅   
(2.90) 
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โดยท่ี   คือ ขอ้มูลภาคตดัขวาง         
  คือ ขอ้มูลอนุกรม ณ เวลา         
    คือ  ตวัแปรตาม 
    คือ  ตวัแปรอธิบาย 
 ̅  คือ  ค่าเฉล่ียของ     
 ̅  คือ  ค่าเฉล่ียของ      

 

2. วธีิก าลงัสองน้อยทีสุ่ดเชิงพลวตัร (Dynamic Ordinary Least Square: DOLS) 
เป็นการประมาณการแบบ OLS ท่ีมีการเพิ่มการประมาณแบบพลวตัรเขา้ไปใน

สมการ OLS จึงเรียกวา่การประมาณค่าการเปล่ียนแปลงเชิงพลวตัรแบบก าลงัสองนอ้ยท่ีสุด (DOLS) 
จากสมการ (Gujarati, 2003 และ Verbeek,2004)  

 
จากสมการพื้นฐาน 

       
   ∑              

  

    

 
(2.91) 

สมการประมาณค่าจากวธีิก าลงัสองนอ้ยท่ีสุดเชิงพลวตัร (DOLS) ไดจ้าก 

 ̂    [   ∑(∑      
 

 

   

)(∑    ̃  

 

   

)

 

   

] 
(2.92) 

 
โดยท่ี              และ    

       ̅   
 
3.  วธีิการโมเมนต์ในรูปทัว่ไป (Generalized Method of Moments: GMM) 

วิธีน้ีเสนอโดย Hansen (1982) เป็นการประมาณค่าพารามิเตอร์โดยตรงจาก Moment 
Condition ท่ีใส่ในแบบจ าลอง 

จากสมการพื้นฐาน 
           

      
        (2.93) 

  สมการ (2.93) สามารถเขียนไดเ้ป็น  
                                                  (2.94) 

 
โดยท่ี         และ          
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สมการ (2.94) ถา้            มีความสัมพนัธ์กบัค่าความคลาดเคล่ือน             

จะท าให้การประมาณมีความเอนเอียงมากข้ึน ดงันั้นในกรณีน้ีการประมาณค่าดว้ยวิธี DOLS จะมีความ
เหมาะสมกว่าแต่ถ้ามีการใช้เคร่ืองมือ (Instrument) ท่ีถูกต้องการประมาณด้วยวิธี GMM จะมี
ประสิทธิภาพกว่าในการประมาณค่าสมการโดยทัว่ไปจะมีการใส่ค่าความล่าช้า (Lag) ของตวัแปรตาม
สองช่วงเวลาท่ี      นั้นจะไม่มีความสัมพนัธ์กบั             ดงันั้นค่าขอ           จึงเป็น
เคร่ืองมือท่ีเหมาะสม 

 
2.2.6 การทดสอบพาแนลโคอนิทเิกรชัน (Panel Cointegration Test) 

เป็นการทดสอบหาความสัมพนัธ์ในระยะยาวของตวัแปรของตวัอธิบายและตวัแปรตาม 
โดยการทดสอบท่ีใชมี้ทั้งหมด 3 วธีิดงัน้ี (Gujarati, 2003 และ Verbeek,2004) 

1. การทดสอบพาแนลโคอินทิเกรชนัแบบ Residual-Based DF and ADF หรือการ
ทดสอบพาแนลโคอินทิเกรชนัแบบ Kao (Kao, 1999) 

จากสมการถดถอยแบบพาแนล 
 

           
      

       (2.95) 
 
โดยท่ี     และ     เป็น      และ     {  }  การทดสอบแบบ DF-Type สามารถ

ค านวณไดจ้ากส่วนท่ีเหลือของ Fixed Effects 
     ̂     ̂          (2.96) 

 
โดยท่ี  ̂    ̃    ̃   ̂ และ  ̃        ̅  ในการทดสอบน้ีใช้วิธีประมาณค่า

ดว้ย OLS ประมาณค่าสัมประสิทธ์ิ   และ T-Statistic จากสมการ 
 

 ̂  
∑ ∑  ̂   ̂    

 
   

 
   

∑ ∑  ̂  
  

   
 
   

 
(2.97) 

  และ  

   
  ̂    √∑ ∑  ̂    

  
   

 
   

  
 

(2.98) 

ซ่ึง 
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ค่าสถิติท่ีใช้ในการทดสอบแบบ DF มีทั้งหมด 4 แบบ โดยสมมติฐานหลกัของการ
ทดสอบคือ         (ไม่มีโคอินทิเกรชนั)  

    
√    ̂      √ 

√    
 

(2.99) 

    
√    ̂      √ 

√    
 

(2.100) 

    √       √       (2.101) 

   
  

√    ̂     
 √  ̂ 

 

 ̂  
 

√  
   ̂ 

 

 ̂  
 

 
(2.102) 

   
  

   
√   ̂ 

  ̂  

√
 ̂  

 

 ̂ 
  

  ̂ 
 

   ̂  
 

 
(2.103) 

 

โดยท่ี  ̂ 
  ∑̂   ∑̂  ∑  

   และ  ̂  
   ̂    ̂     

   ซ่ึงค่าสถิติ        

พิจารณาจากความสัมพันธ์จากภายนอกของตัวถดถอยกับค่าความคลาดเคล่ือนและค่าสถิติ 
   

 ,   
  พิจารณาจากความสัมพนัธ์ภายในของตวัถดถอยกบัค่าความคลาดเคล่ือนส าหรับค่าสถิติท่ี

ใชใ้นการทดสอบแบบADF สามารถประมาณค่าไดจ้ากการถดถอย ดงัน้ี 
ดงันั้นค่าสถิติ ADF คือ 
 

 ̂     ̂     ∑    ̂         

 

   

 
(2.104) 

    
     

√   ̂ 

  ̂  

√
 ̂  

 

  ̂ 
  

  ̂ 
 

   ̂  
 

 
(2.105) 

 

โดยท่ี      คือ T-Statistic ของ   จากสมการ (2.105)โดยสมมติฐานหลกัของการ
ทดสอบคือ         (ไม่มีโคอินทิเกรชนั) 

  
  

 

  
∑∑  ̂    ̂ ̂     
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2. การทดสอบพาแนลโคอินทิเกรชนัแบบ Pedroni (Engle-Granger Based) 

การทดสอบโคอินทิเกรชนัของ Engle-Granger จะท าการทดสอบจากส่วนท่ีเหลือ 
(Residual) ถา้ตวัแปรมีโคอินทิเกรชนัส่วนท่ีเหลือท่ีไดจ้ะเป็น      แต่ถา้ตวัแปรไม่มีโคอินทิเกรชนั 
ส่วนท่ีเหลือท่ีได้จะเป็น      Pedroni เสนอวิธีการทดสอบโคอินทิเกรชันท่ีสมมติให้ค่าคงท่ี 
(Intercept) และค่าแนวโนม้ (Trend) มีความแตกต่างกนัระหวา่งขอ้มูลแต่ละหน่วย (Pedroni, 2004) 

จากสมการ 

                                               (2.106) 

   
  โดยท่ี                            และก าหนดให้     น่ิงท่ี      
ค่า       คือค่าคงท่ีและค่าสัมประสิทธ์ิของแนวโนม้ (Intercept and Trend) ตามล าดบั เม่ือถดถอย
สมการ (2.95) จะไดส่้วนท่ีเหลือ (Residual) จากนั้นท าการทดสอบส่วนท่ีเหลือดงักล่าววา่เป็น      
โดยการถดถอยจากสมการ 
 

                    (2.107) 

หรือ  

            ∑             

  

   

 
(2.108) 

 

ซ่ึงในแต่ละหน่วยภาคตดัขวาง มีการแบ่งสมมติฐานทางรอง (Alternative Hypothesis)
ออกเป็น 2 อยา่ง คือ 

กรณีท่ีขอ้มูลภาคตดัขวางทุกหน่วยมีลกัษณะเหมือนกนั (Homogeneous) 
 

               (ไม่มีโคอินทิเกรชนั) 
                  (มีโคอินทิเกรชนั)  

กรณีท่ีขอ้มูลภาคตดัขวางแต่ละหน่วยมีลกัษณะแตกต่างกนั (Heterogeneous) 
               (ไม่มีโคอินทิเกรชนั) 
               (มีโคอินทิเกรชนั) 
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โดยค่าสถิติในการทดสอบพาแนลโคอินทิเกรชนั       ค านวณจากส่วนท่ีเหลือใน
สมการ (2.107) และ (2.108) Pedroni แสดงใหเ้ห็นวา่ค่าสถิติมีการแจกแจงแบบ Asymptotically ดงัน้ี 

      √ 

√ 
       

(2.109) 

 
โดยท่ี   และ   คือ Adjustment Term ท่ีสร้างโดย Monte Carlo 

3.  การทดสอบพาแนลโคอินทิเกรชนัแบบ Fisher (Fisher Test) 
ไดอ้า้งอิงแนวคิดการทดสอบพาแนลโคอินทิเกรชนัแบบ Johansen ซ่ึง Fisher (1932)ได้

เสนอการทดสอบท่ีรวบรวมการทดสอบแต่ละหน่วยภาคตดัขวาง (Individual) ต่อมา Maddala and Wu 
(1999)ไดพ้ฒันาการทดสอบของ Fisher (1932) ในการทดสอบพาแนลโคอินทิเกรชนัโดยการรวบรวมการ
ทดสอบขอ้มูลแต่ละหน่วยภาคตดัขวางเพื่อใหไ้ดก้ารทดสอบทางสถิติแบบกลุ่ม (Full Panel) 

 ∑          
 

 

   

 
(2.110) 

 
โดยท่ี    คือ P–Value จากการทดสอบโคอินทิเกรชันแต่ละตัวส าหรับข้อมูล

ตดัขวาง i ภายใตส้มมติฐานหลกัการทดสอบพาแนลโคอินทิเกรชนั 
 

2.2.7 การทดสอบความสัมพันธ์เชิงดุลยภาพระยะส้ัน (Error CorrectionMechanism: ECM) 
การทดสอบ ECM เป็นการทดสอบท่ีใชอ้ยา่งแพร่หลายในการวิเคราะห์ความผนัผวนใน

ระยะสั้น เม่ือตวัแปรมีลกัษณะไม่น่ิง และไม่มีปัญหาความสัมพนัธ์ไม่แทจ้ริง (Spurious Regression) 
ซ่ึงสามารถเขียนแบบจ าลอง ECM โดยทัว่ไปได ้ดงัน้ี 

 

                           ∑       

 

   

   ∑          

 

   

 
(2.111) 

 
โดยท่ี   คือ อนุพนัธ์ล าดบัท่ี 1(1st Difference) 

       คือ ตวัแปรความคลาดเคล่ือนแบบสุ่ม 
                             คือ Error Correction Term ท่ีได้

จากการประมาณค่าแบบจ าลองความสัมพนัธ์ระยะยาว (Panel Cointegrating) 
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จากสมการ (2.111)    ข้ึนอยู่กบั     และค่าความคลาดเคล่ือนดุลยภาพถ้าค่าความ

คลาดเคล่ือนดุลยภาพไม่เท่ากบัศูนยแ์บบจ าลองก็จะออกจากดุลยภาพ ถา้สมมติให้    เท่ากบัศูนยแ์ละ
        มีค่าเป็นบวก หมายความว่า      จะมีค่ามากกว่าดุลยภาพ หลงัจากนั้นถา้  มีค่าเป็นลบท า
ใหต้วัแปร           มีค่าเป็นลบดว้ย จึงท าให ้      มีค่าลดลงเพื่อกลบัเขา้สู่ดุลยภาพ 

ดงันั้นถา้     มีค่าสูงกวา่จุดดุลยภาพ ค่าความคลาดเคล่ือนก็จะถูกขจดัออกไปเพื่อให้    

กลบัเขา้สู่ดุลยภาพในระยะยาวต่อไป (ขจรพรรณ วณิชมหานนท,์ 2553) 
2.2.8 การทดสอบความเป็นเหตุเป็นผล (Granger Causality Test) 

Granger CausalityTest เป็นเคร่ืองมือทางเศรษฐมิติท่ีคิดคน้โดย Granger (1969) ซ่ึงเป็น
ส่วนหน่ึงของกระบวนการ Cointegration ท่ีใช้หาความสัมพนัธ์การเป็นเหตุเป็นผลกนัโดยใช้ตวัแปร
นั้นๆในช่วงเวลาก่อนหนา้มาอธิบายความสัมพนัธ์ทางเศรษฐศาสตร์ระหวา่งตวัแปรสองตวัว่าตวัแปร
ใดเป็นสาเหตุ และตวัแปรใดเป็นตวัท่ีเป็นผลกระทบท่ีเกิดจากตวัแปรนั้นในการทดสอบ Granger 
Causality แบบพาแนลจะตอ้งมีการระบุความสัมพนัธ์ของตวัแปรก่อนโดยมีสมมติฐานหลกัคือไม่มี
ความเป็นเหตุเป็นผลกนัระหวา่งตวัแปร ดงันั้นจะไดส้มการการทดสอบตามแบบจ าลองเชิงเส้น ดงัน้ี 

 

        ∑  
 
       ∑  

 
      

 

   

     

 

   

 
(2.112) 

        ∑  
 
       ∑   

 
      

 

   

    

 

   

 
(2.113) 

 

โดยท่ี      และ     คือ ตวัแปร Y และ X ท่ี         และ         ซ่ึง    

และ      มีลกัษณะเป็น i.i.d (      ) 
   คือ อนุพนัธ์ล าดบัท่ี 1(1st Difference) 
    คือ ค่าความคลาดเคล่ือน 

 
2.3 เอกสารและงานวจัิยทีเ่กีย่วข้อง 

การศึกษาความสัมพนัธ์ระหวา่งการใชจ่้ายของภาครัฐบาลและผลิตภณัฑม์วลรวมภายในประเทศ
ของกลุ่มประเทศ GMS ผูศึ้กษาไดท้  าการศึกษา วิเคราะห์เอกสารและงานวิจยัท่ีเก่ียวขอ้งเพื่อช่วยเป็น
ทิศทางในการศึกษาตลอดจนสรุปเป็นแนวความคิดเพื่อใชส้ าหรับการศึกษาโดยพบวา่ นกัวิจยัหลายท่าน



43 
 
ไดท้  าการศึกษาเก่ียวกบัความสัมพนัธ์ระหวา่งการใชจ่้ายของภาครัฐบาลและการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจ
ดว้ยวิธีการและเทคนิคท่ีแตกต่างกนัออกไปในแต่ละกรณี เช่น Ram (1986) ศึกษาขนาดการใชจ่้ายของ
ภาครัฐบาลและการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจ โดยใชข้อ้มูลภาคตดัขวางและขอ้มูลอนุกรมเวลาระหวา่งปี 
ค.ศ.1960 ถึง ค.ศ.1980 จ  านวน 115 ประเทศ ซ่ึงแบ่งออกเป็นประเทศพฒันาจ านวน 20 ประเทศและ
ประเทศก าลงัพฒันาจ านวน 95 ประเทศโดยใชแ้บบจ าลองสมการถดถอยเชิงชอ้นแบบก าลงัสองนอ้ยท่ีสุด 
(OLS) ในการวิเคราะห์ขอ้มูลผลการศึกษาพบว่าขนาดการใช้จ่ายของภาครัฐบาลของทั้งประเทศพฒันา
และประเทศก าลงัพฒันามีผลกระทบต่อการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจในทิดทางบวก โดยการใชจ้่ายของ
ภาครัฐบาลในช่วงปีค.ศ.1960 ถึงปี ค.ศ.1969 มีผลกระทบต่อการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจมากกวา่การใช้
จ่ายของภาครัฐบาลในช่วงปี ค.ศ.1970 ถึงปี ค.ศ.1979 ซ่ึงจะเห็นไดว้่าการศึกษาดงักล่าวเป็นการศึกษาท่ี
ช้ีใหเ้ห็นวา่การใชจ่้ายของภาครัฐบาลมีผลต่อการเจริญเติบโตของเศรษฐกิจ 

แต่อย่างไรก็ตามการศึกษาความสัมพนัธ์ระหวา่งการใช้จ่ายของภาครัฐบาลและการเจริญเติบโต
ทางเศรษฐกิจในระยะต่อมาท าให้เกิดแนวคิดเก่ียวกบัการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจจะส่งผลกระทบต่อการ
ใชจ่้ายของภาครัฐบาล ซ่ึง Murthy (1993) ไดท้  าการศึกษาเพื่อทดสอบแนวความคิดตาม Wagner’s law ท่ีวา่
เม่ือเศรษฐกิจของประเทศขยายตวัแลว้จะส่งผลท าให้การใชจ่้ายของภาครัฐบาลเพิ่มข้ึนตามไปดว้ย โดยใช้
ขอ้มูลเชิงอนุกรมเวลาของประเทศเมก็ซิโกท่ีประกอบดว้ยสัดส่วนการใชจ่้ายของภาครัฐบาลต่อผลิตภณัฑ์
มวลรวมภายในประเทศและผลิตภณัฑ์มวลรวมภายในประเทศท่ีแท้จริงต่อบุคคล โดยใช้ขอ้มูลรายปี
ระหวา่งปี ค.ศ.1950 ถึงปี ค.ศ.1980 ผลการศึกษาพบวา่สัดส่วนการใชจ่้ายของภาครัฐบาลต่อผลิตภณัฑ์มวล
รวมภายในประเทศและผลิตภณัฑ์มวลรวมในประเทศท่ีแทจ้ริงต่อบุคคลมีความสัมพนัธ์เชิงดุลยภาพใน
ระยะยาว จึงแสดงใหเ้ห็นวา่แนวคิดของ Wagner’s Law เป็นจริงในประเทศเมก็ซิโก 
 ต่อมาไดมี้การพฒันาวิธีการศึกษาเก่ียวกบัความสัมพนัธ์ระหว่างการใชจ่้ายของภาครัฐบาลและ
การเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจเพื่อใหไ้ดผ้ลการศึกษาท่ีมีความน่าเช่ือถือมากข้ึน โดย Lin (1994)ไดศึ้กษาการ
ใชจ่้ายของภาครัฐบาลและการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจโดยวเิคราะห์การใชจ่้ายของภาครัฐบาลท่ีมีต่อความ
เจริญเติบโตของประเทศต่างๆจ านวน 62 ประเทศ ประกอบดว้ยประเทศพฒันา จ านวน 20 ประเทศและ
ประเทศก าลงัพฒันาจ านวน 42 ประเทศโดยแบ่งการใชจ่้ายของภาครัฐบาลออกเป็น 2 ประเภท ไดแ้ก่ การใช้
จ่ายของภาครัฐบาลเพื่อการลงทุนหรือการใชจ่้ายเพื่อใหเ้กิดผลผลิต (Productive Government Spending) และ
การใช้จ่ายของภาครัฐบาลเพื่อการบริโภคหรือการใช้จ่ายท่ีไม่ก่อให้เกิดผลผลิต (Non-Productive 
Government Spending)โดยวิเคราะห์ในรูปแบบจ าลองSimultaneous Equation Model ท่ีประกอบดว้ย 
3 สมการ ไดแ้ก่ สมการการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจ สมการการลงทุนของเอกชน สมการใช้จ่ายของ
รัฐบาลการวเิคราะห์ขอ้มูลดว้ยวธีิการประมาณค่าแบบก าลงัสองนอ้ยท่ีสุด (OLS) วิธีก าลงัสองนอ้ยท่ีสุด
สองขั้น (Two-Stage Least Square) และวิธีก าลงัสองนอ้ยท่ีสุดสามขั้น (Three-Stage Least Square) โดย
ใชข้อ้มูลอนุกรมเวลา (Time Series Data) และขอ้มูลตดัขวาง (Cross Section Data) ระหวา่งปี ค.ศ.1960 
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ถึง ค.ศ.1985 ผลการศึกษาพบวา่การใชจ่้ายของภาครัฐบาลมีผลกระทบต่อการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจ
ในทิศทางเดียวกนัโดยการใช้จ่ายของภาครัฐบาลเพื่อการลงทุนหรือการใช้จ่ายท่ีก่อให้เกิดผลผลิตมี
ผลกระทบต่อการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจทั้งในประเทศพฒันาและประเทศก าลงัพฒันาแต่การใช้จ่าย
ของภาครัฐบาลเพื่อการบริโภคหรือการใช้จ่ายท่ีไม่ก่อให้เกิดผลผลิต เช่นการใชจ่้ายเพื่อการศึกษา การ
ใชจ่้ายทางดา้นการป้องกนัประเทศไม่มีผลกระทบต่อการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจของประเทศ 
 หลงัจากนั้น John and George (2005)ไดศึ้กษาขนาดการใชจ่้ายของภาครัฐบาลและการเจริญเติบ 
โตทางเศรษฐกิจ โดยใชข้อ้มูลอนุกรมเวลา (Time Series) ของประเทศองักฤษ ไอร์แลนด์และประเทศกรีซ
ระหวา่งปี ค.ศ.1960ถึงปีค. ศ.1995โดยอาศยัแบบจ าลองของ Brivariate and Trivariate System ดว้ยวิธีการ
ท า Cointegration, Error Correction  Machanism  และ Travariate Granger Causality Test        ในการ
วิเคราะห์ขอ้มูลผลจากการศึกษาพบว่าการใช้จ่ายของภาครัฐบาลของประเทศองักฤษ ไอร์แลนด์และ
ประเทศกรีซมีผลต่อการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจทั้งในระยะสั้นและระยะยาว จึงเป็นการปฏิเสธสมมติฐาน
ท่ีว่า การใช้จ่ายของภาครัฐบาลท่ีเพิ่มมากข้ึนเป็นการขดัขวางการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจของแต่ละ
ประเทศ ส่วนประเทศ กรีซก็เป็นจริงตามขอ้สมมติฐานของ Wagner’s Law คือเม่ือเศรษฐกิจของประเทศมี
การขยายตวัเพิ่มข้ึน การใช้จ่ายของภาครัฐบาลก็เพิ่มข้ึนด้วยเช่นกนั ตรงกันข้าม ประเทศองักฤษและ
ประเทศไอร์แลนด์พบวา่ เม่ือระบบเศรษฐกิจของประเทศมีการเจริญเติบโตแลว้กลบัส่งผลท าให้เกิดภาวะ
เงินเฟ้อรวมถึง     นิศานาถ นิศากรเกรียงเดช (2548) ท่ีศึกษาความสัมพนัธ์ระหวา่งการใชจ่้ายของภาครัฐบาล
และการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจของประเทศไทยทั้งในระยะสั้นและในระยะยาว โดยใชต้วัแปร คือ การใช้
จ่ายของภาครัฐบาล ผลิตภณัฑม์วลรวมภายในประเทศ สัดส่วนการใชจ่้ายของภาครัฐบาลต่อผลิตภณัฑ์มวล
รวมภายในประเทศ และผลิตภณัฑ์มวลรวมภายในประเทศต่อจ านวนประชากรภายในประเทศ เป็นขอ้มูล
ทุติยภูมิรายปีระหว่างปี พ.ศ.2493 ถึงปี พ.ศ.2546โดยการทดสอบความสัมพนัธ์ระหว่างการใช้จ่ายของ
ภาครัฐบาลและการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจของประเทศไทยนั้นไดศึ้กษาความสัมพนัธ์ใน 2รูปแบบ อาศยั
ความสัมพนัธ์ตามรูปแบบของ Wiseman and Peacock (1996) ผลการศึกษาพบวา่การใชจ่้ายของภาครัฐบาล
และผลิตภณัฑ์มวลรวมภายในประเทศโดยการประยุกต์ใช้แบบจ าลอง Error Correction Mechanism 
ปรากฏว่าทั้งสองตวัแปรความสัมพนัธ์เชิงดุลภาพในระยะยาวมีกระบวนการปรับตวัในระยะสั้ นและมี
ความสัมพนัธ์เชิงเหตุและผลในลกัษณะสองทิศทาง (Bi-Directional) 
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ตารางที ่2.2 สรุปเอกสารและงานวจิยัการศึกษาการใชจ่้ายของภาครัฐบาลและการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจ 
 

ช่ือ วตัถุประสงค์ ข้อมูล วธีิการ สรุป 

การศึกษาโดยใช้แบบจ าลองของ Gershon Feder Model 

Ram (1986) 

ศึ กษาขนาดการใช้ จ่ า ยของ
ภาครัฐบาลและการเจริญเติบโต
ทางเศรษฐกิจ 

ข้ อ มู ล พ า แ น ล 115 
ป ร ะ เ ท ศ ร ะ ห ว่ า ง ปี 
ค.ศ.1960 ถึงปีค.ศ.1980 

การถดถอยเชิงช้อนแบบก าลงั
สองน้อยท่ีสุด (OLS) โดยแบ่ง
ออก เ ป็นสอง คือ ใน ช่ ว ง ปี 
ค .ศ .1960 ถึงปีค .ศ .1969 และ
ใ น ช่ ว ง ปี ค .ศ .1970 ถึ ง ปี 
ค.ศ.1980 

การใช้จ่ายของภาครัฐบาลส่งผลต่อการ
เ จ ริญ เ ติบโตทา ง เศ รษฐ กิ จ ใน 115 
ประเทศในทิศทางบวกโดยการใช้จ่าย
ของภาครัฐบาลในช่วงปีค.ศ.1960 ถึงปี
ค.ศ.1969 มีผลต่อการเจริญเติบโตทาง
เศรษฐ กิจมากกว่ าก ารใช้ จ่ า ยของ
ภาครัฐบาลในช่วงปีค .ศ .1970 ถึ ง ปี
ค.ศ.1980 

การศึกษาเพือ่ทดสอบสมมติฐานของวากเนอร์ (Wagner’s Law) 

Murthy (1993) 

เพื่อทดสอบสมมติฐานของวาก
เนอร์ ท่ีว่าเม่ือระบบเศรษฐกิจ
ของประเทศมีขยายตวัเพิ่มข้ึนจะ
ส่งผลท าให้เกิดการใช้จ่ายของ
ภาครัฐบาลเพิ่มข้ึนดว้ย 

ข้อมูลเชิงอนุกรมเวลา
ของประเทศเม็กซิโก
ระหว่างปี ค.ศ.1950 ถึง 
ปี ค.ศ.1980 

การถดถอยเชิงช้อนแบบก าลงั
สองนอ้ยท่ีสุด (OLS) 

สัดส่วนการใช้จ่ายของภาครัฐบาลต่อ
ผลิตภณัฑ์มวลรวมภายในประเทศและ
ผลิตภณัฑ์มวลรวมในประเทศท่ีแทจ้ริง
ต่อบุคลมีความสัมพนัธ์เชิงดุลยภาพใน
ระยะยาว 

หมายเหตุ: รวบรวมโดยผูท่ี้ศึกษา 
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ตารางที ่2.2 (ต่อ) 
 

ช่ือ วตัถุประสงค์ ข้อมูล วธีิการ สรุป 

การศึกษาความสัมพนัธ์โดยวธีิแบบจ าลอง Simultaneous  Equation  Model 

Lin (1994) 

ศึกษาการใช้จ่ายของภาครัฐบาล
ท่ีมีผลต่อความเจริญเติบโตของ
ประเทศต่างๆ 

ขอ้มูลพาแนลระหว่างปี
ค .ศ .1960 ถึ ง ปี ค .ศ . 
1985 ของ 62 ประเทศ 

- ก าลงัสองนอ้ยท่ีสุด (OLS)  
-วธีิก าลงัสองนอ้ยท่ีสุดสองขั้น 
(Two-Stage Least Square) 
-วธีิก าลงัสองนอ้ยท่ีสุดสามขั้น 
(Three-Stage Least Square) 

การใช้จ่ายของภาครัฐบาลส่งผลต่อการ
เจริญเติบโตทางเศรษฐกิจในทิศทาง
เดียวกันโดยการใช้จ่ายเพื่อการลงทุน
ส่งผลต่อการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจ
ทั้งในประเทศพฒันาและก าลังพฒันา 
แต่การใช้จ่ายเพื่อการบริโภคไม่ส่งผล
ต่อการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจ 

การศึกษาความสัมพนัธ์โดยวธีิ Brivariate and Trivariate System 

John and George 
(2005) 

ศึ กษาขนาดการใช้ จ่ า ยของ
ภาครัฐบาลและการเจริญเติบโต
ทางเศรษฐกิจ 

ข้อมูลอนุกรมเวลาของ
ป ร ะ เ ท ศ อั ง ก ฤ ษ 
ไอ ร์ แลนด์ แ ล ะ ก รี ซ
ระหว่างปี ค.ศ.1960 ถึง 
ปี ค.ศ.1995 

- Bivariate Causality Testing 
- TrivariateCausality Testing 
 (เพิ่มตวัแปรอตัราเงินเฟ้อและ 
การวา่งงาน) 

การใช้จ่ายของภาครัฐบาลขององักฤษ 
ไอร์แลนด์และกรีซส่งผลท าให้เกิดการ
เจริญเติบโตทางเศรษฐกิจทั้งในระยะสั้น
และในระยะยาวนอกจากนั้ นประเทศ
Greece ยงัสนุบสนุนตามกฎของวากเนอร์ 

หมายเหตุ: รวบรวมโดยผูท่ี้ศึกษา 
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ตารางที ่2.2 (ต่อ) 
 

ช่ือ วตัถุประสงค์ ข้อมูล วธีิการ สรุป 

การศึกษาความสัมพนัธ์ตามรูปแบบของ Wiseman and Peacock 

นิศานาถ นิศากรเกรียงเดช 
(2548) 

ศึกษาความสัมพนัธ์ระหว่าง
การใชจ่้ายของภาครัฐบาลกบั
การเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจ
ของประเทศไทยทั้งในระยะ
สั้นและระยะยาว 

ข้อมู ล ทุ ติยภู มิ ร าย ปี 
ร ะหว่ า ง ปี พ .ศ .2493  
ถึงปีพ.ศ.2546 

- Error Correction Mechanism 
(ECM) 
- Granger Causality 

การใช้ จ่ายของภาครัฐบาลและ
ผลิตภัณฑ์มวลรวมภายในประเทศ   
มีสัมพนัธ์เชิงดุลยภาพในระยะยาว 
มีการปรับตวัในระยะสั้ นเพื่อเขา้สู่
ดุลยภาพในระยะยาวและมีความ
เป็นเห ตุ เ ป็นผลกันในลักษณะ
สองทิศทาง (Bi-Directional) 
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