
 
 

 

บทที ่1 

 

บทน ำ 

 
1.1 ทีม่ำและควำมส ำคัญของปัญหำ 
 

ปัจจุบนัเทคโนโลยีการบินเขา้ถึงกลุ่มคนในทุกระดับมากข้ึน อนัเน่ืองมาจากเคร่ืองบิน

บงัคบัวทิยแุละอุปกรณ์ต่างๆ มีราคาถูกลงอยา่งมาก ท าให้เทคโนโลยีการบินไม่ถูกจ ากดัเฉพาะกลุ่ม 

จึงมีการน าเทคโนโลยีการบินมาใชป้ระโยชน์หลากหลายดา้น ผูว้ิจยัไดเ้ห็นถึงความส าคญัของการ

พฒันาเคร่ืองบินบงัคบัวิทยุให้เป็นตน้แบบของระบบส ารวจขอ้มูลระยะไกล เพื่อใชใ้นการถ่ายภาพ

ทางอากาศ (ภาพถ่ายมุมสูง) ผา่นเทคโนโลยีการส่งสัญญาณคล่ืนความถ่ีวิทยุในปัจจุบนัดว้ยระบบ 

FPV (First Person View) หรือ RPV (Remote Piloted Vehicles) คือ การบินเคร่ืองบินบงัคบั โดยติด

กลอ้งไวบ้นเคร่ืองบินเพื่อส่งสัญญาณภาพส าหรับประยุกต์ใชใ้นงานตรวจสถานท่ีเกิดเหตุของกอง

พิสูจน์หลกัฐาน ส านักงานพิสูจน์หลกัฐานต ารวจ โดยกองพิสูจน์หลกัฐาน มีภารกิจและความ

รับผดิชอบหลกัเก่ียวกบังานตรวจพิสูจน์พยานหลกัฐานต่างๆ โดยปฏิบติังานในการตรวจพิสูจน์ทาง

วิทยาศาสตร์ ด้าน ฟิสิกส์ เคมี ชีววิทยา หลกัการตรวจเปรียบเทียบ  การถ่ายภาพและการตรวจ

สถานท่ีเกิดเหตุ เพื่อช่วยพนกังานสอบสวน คน้ควา้หาพยานหลกัฐาน พิสูจน์ขอ้เท็จจริง พร้อมทั้ง

ศึกษาวจิยัการตรวจพิสูจน์โดยอาศยัเคร่ืองมือทางวทิยาศาสตร์เพื่อเป็นหลกัฐานในการคล่ีคลายคดี  

ดว้ยเหตุน้ีเองจึงเป็นความทา้ทายของผูว้ิจยัในการสร้างตน้แบบของการถ่ายภาพทางอากาศ                      

ผา่นเคร่ืองบินบงัคบัวทิยสุ ารวจขอ้มูลระยะไกล เพื่อการพฒันาให้ไดร้ะบบท่ีมีประสิทธิภาพ ระบบ

ท่ีใช้งานได้ในระยะเวลาอนัสั้ น จากอุปกรณ์และส่วนประกอบต่างๆท่ีมีจ าหน่ายในเชิงพาณิชย ์             

ซ่ึงเคร่ืองบินบงัคบัวิทยุส าเร็จรูปท่ีวางจ าหน่ายในท้องตลาด ตอบโจทก์ของเราได้เป็นอย่างดี 

รูปแบบท่ีท าการบินไดอ้ยา่งมีประสิทธิภาพ  มีขนาดกลางและสามารถท าการบินไดใ้นระดบัความ

สูง 10-20 เมตร ซ่ึงอยู่ในขอบเขตท่ีเหมาะสมกบัภารกิจการถ่ายภาพมุมสูง เพื่อเก็บขอ้มูลในการ

วิเคราะห์ของเจา้หนา้ท่ีในการปฏิบติังาน นบัเป็นการเติมเต็มช่องวา่งท่ีขาดหายไปในคร้ังอดีต ของ

การถ่ายภาพมุมสูงท่ียากจะท าไดข้องเจา้หนา้ท่ีในหว้งเวลาท่ีผา่นมา 
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เคร่ืองบินบงัคบัวิทยุ คือ เคร่ืองมือรูปแบบใหม่ ท่ีเหมาะสมส าหรับการใช้งานในอนาคต

ของประเทศไทย จากความสามารถตอบสนองภารกิจไดอ้ยา่งดี และมีค่าใชจ่้ายท่ีต ่ากวา่อากาศยาน

ชนิดอ่ืนเป็นอยา่งมาก การน ามาใชง้านเพื่อสร้างสรรค์ประโยชน์นานปัการ ผูว้ิจยัจึงอยากเห็นการ

พฒันาอากาศยานชนิดน้ี ให้ด าเนินไปดว้ยดี ก่อเกิดผลส าเร็จต่องานดา้นตรวจสถานท่ีเกิดเหตุของ 

ส านกังานพิสูจน์หลกัฐานต ารวจต่อไป 

 ดั่งภาษิตเก่าบทหน่ึงกล่าวไว้ว่า “ภาพถ่ายหน่ึงภาพมีค่ามากกว่าค าพูดหน่ึงพันค า”                      

(A picture is worth a thousand words) ซ่ึงเป็นความจริงท่ีสุด เพราะในบางคดีแลว้ภาพถ่ายหน่ึงภาพ

มีค่ามากกว่าค าพูดหลายพนัค าเสียอีก เพราะภาพถ่ายนั้นเป็นส่วนท่ีส าคญัมากในขั้นตอนของการ

บนัทึกสภาพสถานท่ีเกิดเหตุ (Stuart H. James and Jon J. Nordby, 2009:193.)  

 ในการศึกษาคร้ังน้ีมุ่งเนน้เป็นการศึกษาเก่ียวกบัการถ่ายภาพระยะไกล  ดว้ยการถ่ายจากมุม

สูง  หรือในลกัษณะ “ภาพตานก” (Bird-Eye-View) ในทางคดีเพื่อเก็บรายละเอียดภายนอกอาคารท่ี

เกิดเหตุและรวมถึงบริเวณโดยรอบของท่ีเกิดเหตุทั้งหมด โดยการบนัทึกรายละเอียดของคดีใน

รูปแบบ ภาพถ่ายมุมสูงหรือภาพถ่ายอากาศ (Aerial Photo Graphs) ภาพท่ีไดจ้ากการถ่ายภาพจาก

อากาศยาน ท าให้มองเห็นภาพรวมของขอ้มูลพื้นท่ีกวา้งในท่ีเดียวกนั เหมือนมองจากเคร่ืองบิน

สามารถบอกไดว้า่ขอ้มูลนั้นๆคืออะไร เพื่อการน าเสนอมุมมองใหม่ของการถ่ายภาพสถานท่ีเกิดเหตุ

ทางคดี  จากเดิมท่ีคุ้นเคยกับภาพถ่ายสถานท่ีเกิดเหตุท่ีแสดงมุมมองในแนวราบโดยทั่วไปท่ี

จ าเป็นตอ้งมีการถ่ายภาพในต าแหน่งต่างๆ เพื่อการวบรวมเร่ืองราวของสถานท่ีเกิดเหตุทั้งหมด  

อธิบายสถานการณ์ท่ีเกิดข้ึนในบริเวณสภาพท่ีเกิดเหตุ  ซ่ึงเป็นส่ิงท่ีน ามาใช้บ่อยคร้ังทั้งน้ีเน่ืองจาก

การขาดแคลนอุปกรณ์การบนัทึกภาพ  และงบประมาณท่ีสูงในการถ่ายภาพทางอากาศแต่ละคร้ัง  

ในการทดสอบน้ีมีจุดประสงค์ท่ีจะแสดงประสิทธิภาพการท างานของเคร่ืองมือและคุณค่าของ

ภาพถ่ายมุมสูงในสถานท่ีเกิดเหตุ  
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ส าหรับงานวิจยัโครงการท่ีเก่ียวขอ้งกบัการบินส ารวจขอ้มูลระยะไกล ท่ีมีลกัษณะท างาน

คลา้ยคลึงกนัในประเทศ  เช่น โครงการพฒันานวตักรรมช้ินหน่ึง คือ อากาศยานไร้นกับิน UAV 

(Unmanned Aircraft Vehicles) เป็นเคร่ืองบินขนาดใหญ่ไม่มีนกับินควบคุมการบินอยู่บนเคร่ือง   

ใช้การควบคุมอตัโนมติัหรือบงัคบัดว้ยบุคคล ส าหรับท าการบินบนัทึกภาพทางอากาศโดยพื้นท่ี

ส ารวจอยูห่่างเป็นแนวระยะไกล สามารถลดตน้ทุนบุคลากร และระยะเวลาในการส ารวจพื้นท่ีเม่ือ

เทียบกับการส ารวจรูปแบบอ่ืน ซ่ึงอากาศยานต้นแบบสามารถน าไปผลิตเพื่อน าไปใช้ในเชิง

อุตสาหกรรมได้ หรือใช้ส าหรับส ารวจพื้นท่ีท่ีมีความเส่ียงภยั เช่น โคลน ถล่ม ไฟป่า เป็นต้น 

ปัจจุบนัไดมี้การน าไปติดตั้งใชง้านจริงบนเคร่ืองบินตน้แบบในหน่วยงานกองทพัไทย 

จากการค้นควา้ข้อมูลโครงการและงานวิจยัต่างๆ ภายในประเทศ เก่ียวกับการพฒันา

เคร่ืองบินส ารวจขอ้มูลระยะไกล ท่ีมีหลกัการท างานคล้ายกบังานของผูว้ิจยัดงักล่าว กระแสการ

พฒันาเคร่ืองบินส ารวจข้อมูลระยะไกลได้ถูกปลูกเร้าความสนใจของนักวิชาการต่างๆและ

นายทหารในประเทศ เกิดจากผลงานของมนัในสงครามอ่าวปี 2003 (พ.ศ.2546) สหรัฐอเมริกาบุก

ไปจบักุมตวั ซัคดัม ฮูเซม โดยคร้ังนั้นกองทพัสหรัฐฯ ได้ปล่อยยานส ารวจขอ้มูลระยะไกลท่ีมี

ศกัยภาพสูง ท าให้มีบทบาทส าคญัในภารกิจบินส ารวจ มนัจึงถูกพฒันามาอยา่งต่อเน่ืองไปพร้อมๆ

กบัเครือข่ายระบบ GPS (Global positioning System) จากยานบินสังเกตการณ์ จนกลายมาเป็นยาน

รบโจมตี อนัน่าเกรงขาม ถูกเรียกว่า UAV (Unmanned Aircraft Vehicles) อากาศยานไร้คนขบั           

ซ่ึงยานบิน UAV ไม่ใช้เร่ืองใหม่อะไรมากนัก เพราะมนัถูกพฒันามาจากเคร่ืองบินบงัคบัวิทย ุ            

RC  (Radio-Control-Aircraft) แบบธรรมดาพร้อมดว้ยระบบเสริมการควบคุมระยะไกลและการ

ถ่ายทอดสัญญาณภาพแสดงพิสัยทศัน์ขณะท าการบิน ท่ีเรียกวา่ FPV (First Person View) หรือ RPV 

(Remote Piloted Vehicles) และถูกพฒันาเทคโนโลยีเพิ่มขีดความสามารถ จนกลายมาเป็นยาน 

UAV ในปัจจุบนั ดว้ยเหตุน้ีนกัวิชาการและนายทหารของไทย จึงเร่ิมให้ความสนใจ อากาศยานไร้

คนขบั UAV ซ่ึงนักวิจยัรวมถึง หน่วยงานต่างๆ ได้แก่ กองทพัไทย  กองผลทหารปืนใหญ่            

โรงเรียนนายทหารหลกัทั้ง 3 เหล่าทพั จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลยั มหาวิทยาลยัเกษตร มหาวิทยาลยั

เทคโนโลยพีระจอมเกลา้ธนบุรี มหาวทิยาลยัเทคโนโลยีมหานคร  สถาบนัเทคโนโลยีพระจอมเกลา้

พระคุณทหารลาดกระบัง  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ  ตลอดจน 

มหาวิทยาลัยเชียงใหม่ ของเราก็มีความสนใจเพื่อการพฒันาเช่นกัน จากการศึกษาเน้ือหาของ
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โครงงานวิจยัและพฒันาอากาศยาน UAV ในแต่ละหน่วยงาน โดยทั้งหมดล้วนมีหลกัการและ

วตัถุประสงคท่ี์คลา้ยคลึงกนั โดยส่วนใหญ่ยึดหลกัดา้นการสนบัสนุนการปฏิบติังานของเจา้หนา้ท่ี 

เพื่อสร้างความมัน่คงปลอดภยัในราชอาณาจกัร ตามเขตพื้นท่ีเส่ียงภยัและล่อแหลม โดยเฉพาะพื้นท่ี

ตามแนวชายแดน เพื่อภารกิจปกป้องอธิปไตยและผลประโยชน์ของชาติ   

ตวัอย่างโครงการวิจยับางส่วน  เช่น โครงการวิจยัหุ่นยนตบิ์นส ารวจทางอากาศ CMU-1                      

และ CMU-2 สนบัสนุนภารกิจดา้นความมัน่คงและปลอดภยัในพื้นท่ีชายแดนเขตภาคเหนือตอนบน 

และแหล่งท่องเท่ียวของคณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลยัเชียงใหม่ สร้างหุ่นยนตบิ์นส ารวจทาง

อากาศ CMU-1 และ CMU-2สนบัสนุนภารกิจดา้นความมัน่คงและปลอดภยัในพื้นท่ีชายแดนเขต

ภาคเหนือตอนบน และแหล่งท่องเท่ียว ออกแบบใหบิ้นไดน้าน รับส่งขอ้มูลผา่นระบบสัญญาณภาพ

ไร้สาย บอกพิกดัดว้ยระบบ GPS ผา่นดาวเทียม ขยายผลอบรมเผยแพร่ความรู้สร้างประโยชน์ต่อ

สังคมในวงกวา้งโครงการวิจัยเร่ืองการพฒันาหุ่นยนต์บินส ารวจทางอากาศต้นแบบดังกล่าว              

เป็นผลงานของ รศ.ดร.สัมพนัธ์ไชยเทพ ภาควิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล คณะวิศวกรรมศาสตร์ 

มหาวิทยาลัยเชียงใหม่ โดยได้รับเงินสนับสนุนโครงการบริการวิชาการเชิงบูรณาการจาก

งบประมาณแผน่ดิน ปี 2548-2550 ให้ด าเนินการโครงการงานพฒันาหุ่นยนตบิ์นส ารวจทางอากาศ 

เพื่อสร้างความมัน่คงปลอดภยัตามพื้นท่ีชายแดน และสร้างความปลอดภยัในแหล่งท่องเท่ียวโดยใช้

เทคโนโลยี เพื่อพฒันาหุ่นยนตบิ์นส ารวจทางอากาศท่ีสามารถบินต่อเน่ืองไดเ้ป็นเวลานานโดยไม่

ตอ้งเติมเช้ือเพลิงบ่อยคร้ัง สามารถส่งสัญญาณภาพเคล่ือนไหวไร้สาย แจง้พิกดัระวางของต าบลท่ี

ตรวจการณ์ มีระบบบงัคบัทางไกลไร้สาย ปฏิบติัภารกิจในการป้องปราม และเป็นอุปกรณ์เตือนภยั 

บรรเทาสาธารณภยัในบางภารกิจได ้ นอกจากน้ียงัเป็นการเสริมสร้างขีดความสามารถในภารกิจ

ดา้นความมัน่คงโดยเฉพาะอยา่งยิ่งในพื้นท่ีชายแดนบางแห่งของกลุ่มจงัหวดัภาคเหนือตอนบนดว้ย 

ขณะน้ี โครงการไดส้ร้างหุ่นยนตบิ์นตน้แบบเป็นผลส าเร็จ จ านวน 2 ล า ไดแ้ก่ CMU-1 และ CMU-2 

อีกทั้งก าลงัอยูร่ะหวา่งการออกแบบพฒันาตน้แบบเคร่ือง x_cmu-3 และ x_cmu-4 ซ่ึงจะน าเสนอใน

โอกาสต่อไป ในระบบการท างานนั้น ดา้นระบบควบคุมทางไกล หุ่นยนตบิ์นจะรับขอ้มูลค าสั่งและ

ส่งภาพท่ีบนัทึกไดก้ลบัฐานปฏิบติัการผา่นระบบส่งสัญญาณภาพไร้สายบอกพิกดัดว้ยระบบ GPS 
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 (ระบบบอกต าแหน่งบนพื้นผวิโลกผา่นดาวเทียม) โดยชุดส่งสัญญาณภาพส่งไดไ้กลถึง 1,000 เมตร 

ในพื้นท่ีโล่งแจง้ ส่วนขอ้มูลจากGPSจะแสดงต าแหน่งความเร็ว แผนท่ีการเดินทางของหุ่นยนตบิ์น

ข้ึนบนหน้าจอ นอกจากน้ียงัท างานร่วมกับโปรแกรมควบคุมพิกัดไร้สายระบบฉุกเฉิน                    

ระบบควบคุมเสถียรภาพการบิน และระบบการบินอตัโนมติัทางไกล ส าหรับดา้นระบบตน้ก าลงั

ขบัเคล่ือนสามารถพฒันาและดดัแปลงเคร่ืองยนตลู์กสูบ 4 จงัหวะใชก้๊าซโซลีนลว้น เป็นเช้ือเพลิง

พร้อมกนัน้ีไดส้ร้างเคร่ืองยนตป์ฏิกิริยากงัหนัก๊าซตน้แบบ และสร้างเคร่ืองยนตป์ฏิกิริยาแบบ Pulse 

Jet ร่วมดว้ย เพื่อให้การท างานของหุ่นยนตบิ์นมีประสิทธิภาพมากข้ึนในดา้นการขยายผล ปัจจุบนั

ไดมี้การอบรมเผยแพร่ผลงานออกสู่ภายนอก โดยไดมี้การจดัอบรมจ านวน 3 รุ่นรวม 200 คน 

ส าหรับกลุ่มนกัเรียนระดบัมธัยมปลาย นกัศึกษาคณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลยัเชียงใหม่ และ

หน่วยงานราชการปฏิบติัหนา้ท่ีเก่ียวกบัการส ารวจทางอากาศ และมีความสนใจร่วมมือในงานวิจยั

พฒันาท่ีจะมีต่อไปเช่น กองบิน 41 มหาวทิยาลยัราชภฎัมหาวทิยาลยัราชมงคลลา้นนา เป็นตน้ 

คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลยัเชียงใหม่.2550.“การพฒันาเคร่ืองตน้แบบระบบขบัเคล่ือน

ส าหรับหุ่นยนตบิ์น.” [ระบบออนไลน์]. แหล่งท่ีมา http://eng.cmu.ac.th  (14 กนัยายน 2553). 

  ส าหรับหน่วยงานทางวิทยาศาสตร์อย่างศูนยเ์ทคโนโลยีอิเล็กทรอนิกส์และคอมพิวเตอร์

แห่งชาติ ส านกังานพฒันาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแห่งชาติ ไดมี้โครงการเพื่อการวิจยั พฒันา

ระบบส ารวจระยะไกลจากเคร่ืองบินขนาดเล็กแบบอตัโนมติั โครงการใหญ่ โดยแบ่งออกเป็น

โครงการยอ่ย 2 โครงการ โครงการในส่วนแรกเป็นการศึกษาเพื่อออกแบบระบบ (System Design) 

และจดัท าขอ้ก าหนดทางเทคนิค ในส่วนท่ีสองจะเป็นการจดัหาระบบ (Acquisition) และในส่วนท่ี

สามจะเป็นการรวมและทดสอบระบบ (Integration & Test) ส่วนท่ีสองและสามใชร้ะยะเวลาท างาน

เกา้เดือน โดยโครงการในส่วนแรกไดด้ าเนินการเสร็จส้ินไปแลว้โดยสถาบนัเทคโนโลยีพระจอม

เกลา้เจา้คุณทหารลาดกระบงั ขณะน้ีก าลงัอยูใ่นการด าเนินการในส่วนท่ีสองซ่ึงเป็นการสร้างระบบ

ตน้แบบ ทางสถาบนัเทคโนโลยีพระจอมเกลา้เจา้คุณทหารลาดกระบงั  ซ่ึงเป็นผูท่ี้ไดร่้วมโครงการ

ดงักล่าวตั้งแต่ตน้ มีคณะผูเ้ช่ียวชาญและมีความพร้อมในการด าเนินการจึงไดจ้ดัท าขอ้เสนอในการ

ด าเนินการข้ึน โดยมีขอ้เสนอโครงการในการสร้างกระบวนการมาตรฐานส าหรับการปรับแต่ง

ระบบการควบคุมการบินเป็นอตัโนมติั และการพฒันาซอฟตแ์วร์ส าหรับการส ารวจ และพฒันาส่วน

http://eng.cmu.ac.th/
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ของระบบควบคุม (Controller) ส าหรับหน่วยอิเล็กทรอนิกส์อ่ืนๆ ในระบบโดยโครงการน้ีเป็น

โครงการจดัสร้างระบบตน้แบบส าหรับการส ารวจระยะไกลจากเคร่ืองบินขนาดเล็กแบบอตัโนมติั  

โดยมีสถาบนัเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจา้คุณทหารลาดกระบงัเป็นผูด้  าเนินการ  ท่ีขอรับการ

สนับสนุนจากศูนย์เทคโนโลยีอิเล็กทรอนิกส์และคอมพิวเตอร์แห่งชาติ ส านักงานพฒันา

วิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแห่งชาติ จากเดิมท่ีได้สนับสนุนให้มีการศึกษาเชิงเทคนิคและแนว

ทางการพฒันาระบบส ารวจระยะไกลจากเคร่ืองบินขนาดเล็กแบบอตัโนมติั ไดผ้ลสรุปวา่ในการ

ท างานเพื่อให้ไดร้ะบบท่ีใช้งานไดใ้นระยะเวลาอนัสั้น ควรเป็นการจดัจา้งให้มีการประกอบรวม

ระบบ (System Integration) จากอุปกรณ์และส่วนประกอบต่างๆ ท่ีมีในเชิงพาณิชย ์ควรตั้งเป้าหมาย

ของการจดัจา้งเพื่อพฒันาการประกอบระบบให้เป็นกระบวนการวิศวกรรมหรือเชิงวิชาการ  ลด

ความสูญเสียหรือการตกของเคร่ืองบิน และการพฒันาซอฟต์แวร์ในระดบัท่ีสูงกว่าการควบคุม

ระดบัปฏิบติัการคือระดบัยุทธศาสตร์ ยุทธวิธีและระดบัภารกิจ ตลอดจนวิเคราะห์และเก็บขอ้มูล

ส าหรับการพฒันาส่วนของการควบคุมอตัโนมติัต่อไปและได้จดัท าขอ้มูลก าหนดโครงการเพื่อ

จดัท าโครงการดงักล่าว ซ่ึงสถาบนัเทคโนโลยีพระจอมเกลา้เจา้คุณทหารลาดกระบงั เป็นผูท่ี้ไดรั้บ

ร่วมโครงการดงักล่าวตั้งแต่ตน้ มีความพร้อมในการด าเนินการจึงไดจ้ดัท าขอ้เสนอโครงการในการ

ด าเนินการข้ึน โดยมีขอ้เสนอโครงการสรุปดงัต่อไปน้ี การพฒันาจะเน้นหนกัในเร่ืองการสร้าง

กระบวนการมาตรฐานส าหรับการปรับแต่งระบบการควบคุมการบินเป็นอตัโนมติั และการพฒันา

ซอฟตแ์วร์ส าหรับการส ารวจ และพฒันาส่วนของระบบควบคุม (Controller Unit) ส าหรับหน่วย

อิเล็กทรอนิกส์อ่ืนๆ ในระบบ ส่วนของตวัเคร่ืองบินจะใชแ้บบ KU-4 จากทีมงานพฒันาของภาควิชา

วิศวกรรมการบินและอวกาศของมหาวิทยาลยัเกษตรศาสตร์ ซ่ึงเป็นแบบท่ีมีการส่งมอบและศึกษา

ทดสอบจริงให้กบัหน่วยงานอ่ืนมาแลว้ และมีทีมงานท่ีจะสนบัสนุนกรณีท่ีตอ้งการดดัแปลงหรือ

ปรับปรุงโครงสร้างตามหลกัวชิาการ ส่วนระบบควบคุมอตัโนมติัและอุปกรณ์การเฝ้าตรวจและการ

ส่ือสารขอ้มูลใชร้ะบบเชิงพาณิชยท่ี์มีจ าหน่ายและไดรั้บการยอมรับโดยทัว่ไป 
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โครงการน้ีจะเป็นโครงการท่ีมีผลกระทบต่อการพฒันาอุตสาหกรรมและการบริการหลายดา้นท่ีมี

ความตอ้งการเก่ียวกบัการส ารวจขอ้มูลในพื้นท่ีท่ีมีขนาดใหญ่และใชเ้วลาในการท างานนอ้ย หรือ

การเฝ้าตรวจเหตุการณ์และการเปล่ียนแปลงในพื้นท่ีขนาดใหญ่จากท่ีสูง และสามารถท างานไดใ้น

แบบเวลาจริงเช่นการส ารวจทรัพยากร หรืองานดา้นการปกครองและความมัน่คง เป็นตน้ 

ส านักงานพฒันาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแห่งชาติ.2551. “การพฒันาเคร่ืองต้นแบบระบบ

ส าหรับการส ารวจระยะไกลจากเคร่ืองบินขนาดเล็ก .” [ระบบออนไลน์]. แหล่งท่ีมา 

http://www.nstda.or.th (16 กนัยายน 2553). 

ในหน่วยงานระดบักองทพัไทยหลงัจากประเทศเร่ิมจดัหา UAV มาใชง้านตั้งแต่สมยัสงคราม

ร่มเกลา้ ถึงวนัน้ีประเทศไทยก าลงัเขา้สู่ยุคของการออกแบบและผลิต UAV ข้ึนใชง้านดว้ยตนเอง 

และยิ่งถ้าได้รับการสนับสนุนอย่างจริงจงัและต่อเน่ืองจากหน่วยงานท่ีเก่ียว ข้องและรัฐบาล               

การจดัหา UAV จากต่างประเทศก็จะไม่ใช่เร่ืองจ าเป็นอีกต่อไป อีกทั้งยงัสามารถสร้างรายไดใ้ห้กบั

ประเทศไดอี้กเป็นจ านวนมาก จากการสังเกตการณ์การทดสอบและปฏิบติังานของกลุ่มวิจยัเล็ก ๆ 

กลุ่มหน่ึงท่ีมุ่งมัน่สร้าง UAV ของตนเอง ดว้ยการสนบัสนุนของกรมทหารราบท่ี 31 รักษาพระองค ์

หน่วยพร้อมรบสมบูรณ์แบบแห่งหน่ึงของกองทพับกไทย จากเคร่ืองบินบงัคบัวิทยุธรรมดาท่ีทุกคน

มองขา้ม ในอนาคตมนัก าลงัจะกลายเป็นหน่ึงในเคร่ืองมือท่ีช่วยเพิ่มประสิทธิภาพในการ ปฏิบติังาน

กองทพับกไทย ดว้ยฝีมือของคนไทยเอง กองทพัไทยจดัหา UAV มาใชง้านตั้งแต่สมยัการรบท่ีบา้น

ร่มเกลา้ โดยจดัหา UAV จากบริษทั BAE Systems ประเทศองักฤษ รุ่น R4D Sky Eye จ านวน 7 ล า

เขา้ประจ าการในฝงู 402 กองบิน 4 ตาคลี กองทพัอากาศ เพื่อใชใ้นภารกิจตรวจการณ์และถ่ายภาพ 

หลงัจากนั้นกองทพับกไดจ้ดัหา UAV รุ่น Searcher Mk.I จากบริษทั IAI ประเทศอิสราเอลเขา้มาใช้

งานในกองพลทหารปืนใหญ่ท่ี 1 รักษาพระองคเ์พื่อใชใ้นภารกิจตรวจการณ์ ช้ีเป้า และเป็นผูต้รวจ

การณ์หน้าในการยิงปืนใหญ่ และล่าสุดกองทพับกยงัไดจ้ดัหา UAV ขนาดเล็กรุ่น RQ-11 Raven 

จากสหรัฐอเมริกามาใชใ้นการตรวจการณ์ของหน่วยทหารในสามจงัหวดัชายแดนภาคใต ้แต่ปัญหา

ท่ีกองทพับกพบก็คือ UAV ท่ีจดัหาจากต่างประเทศโดยเฉพาะ Raven นั้นมีราคาแพง แต่มี

ประสิทธิภาพต ่ากวา่ท่ีควรจะเป็นเน่ืองจากประสบปัญหาในการท างานภายใต ้อุณหภูมิและความช้ืน

ของประเทศไทย การปฏิบติังานจึงไม่เป็นไปตามท่ีคาดหวงัไว ้รวมถึงสามารถจดัหาไดใ้นจ านวน 
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นอ้ยไม่เพียงพอท่ีจะใช้ฝึกก าลงัพล ในอีกแง่มุมหน่ึง มีหน่วยงานของกองทพับกสองหน่วยงานท่ี

ก าลงัวิจยัและพฒันา UAV ดว้ยตนเอง UAV ของทั้งสองหน่วยงานน้ีมีจุดก าเนิดคลา้ย ๆ กนัก็คือ 

เป็นโครงการวิจยัของกองทพับกท่ีถูกลืมเลือนและมองขา้ม แต่ทั้งสองทีมก็ยงัไม่ไดล้ม้เลิกความ

ตั้งใจ ยงัคงพฒันา UAV ของตนเองต่อไปเร่ือย ๆ จนในท่ีสุด UAV ทั้งสองระบบก็ไดพ้ิสูจน์ตวัเอง

ในภารกิจต่าง ๆ จนผูบ้งัคบับญัชาระดบัสูงเกิดความเช่ือมัน่ และก าลงัด าเนินการเพื่อผลิตเขา้

ประจ าการต่อไปในอนาคต หน่วยงานดงักล่าวก็คือ กรมการข่าวทหารบกและกรมทหารราบท่ี 31 

รักษาพระองค ์(RDF) ซ่ึงพฒันา UAV ในขนาดท่ีต่างกนั คือกรมข่าวทหารบกพฒันา UAV ขนาด

กลางในมิติท่ีใกลเ้คียงกบั Searcher ส่วนกรมทหารราบท่ี 31 รักษาพระองคพ์ฒันา UAV ขนาดเล็ก

ในมิติท่ีใกลเ้คียงกบั Raven แต่ประสิทธิภาพของ UAV ของทั้งสองหน่วยงานนั้นพิสูจน์แลว้ว่า

ดีกวา่คู่แข่งของตนอยา่งส้ินเชิง จากการสังเกตการณ์หน่ึงใน UAV ท่ีก าลงัพฒันาถึงกรมทหารราบท่ี 

31 รักษาพระองค ์ จงัหวดัลพบุรีในวนัท่ี 23 สิงหาคม 2552 ท่ีผา่นมา ในช่วงจงัหวะเดียวกบัการฝึก

ระดบัหมวดของกรมทหารราบท่ี 31 รักษาพระองค ์โดยไดรั้บความกรุณาจากพนัเอก จิระพนัธ์ มาลี

แกว้ ผูบ้งัคบัการกรมทหารราบท่ี 31 รักษาพระองค ์หน่ึงในตวัจกัรส าคญัของการพฒันา UAV ไทย 

ใหเ้กียรติตอ้นรับผูก้ารฯ จิระพนัธ์ กล่าววา่ ทางหน่วยมีแนวคิดท่ีจะพฒันา UAV มาใชง้านนานแลว้ 

โดยไดส่้งก าลงัพลเขา้ร่วมอบรมตามโครงการวิจยัและพฒันาอากาศยานขนาดเล็ก อเนกประสงค์

บงัคบัระยะไกล (Mini UAV) ของส านกัวิจยัและพฒันาการทหารกลาโหมจ านวน 12 นาย และท า

การฝึกก าลงัพลให้มีความคุน้เคยกบัการบิน UAV ตั้งแต่การบินดว้ยเคร่ืองฝึกจ าลองการบินความรู้

เก่ียวกบัการบินลกัษณะของเคร่ืองบินและการบงัคบัเคร่ืองบิน และฝึกกบัเคร่ืองบินบงัคบัวิทยุ (RC) 

เพื่อท าการบินกบั UAV ท่ีใชน้ ้ามนัเบนซิน โดยมี คุณชลธิศ เขียวลงยา ผูเ้ช่ียวชาญเก่ียวกบัเคร่ืองบิน

บงัคบัวิทยุท าหน้าท่ีฝึกสอนให้ ซ่ึงต่อมาเม่ือเห็นศกัยภาพของทีมงานจึงมีแนวคิดท่ีจะท า UAV 

ขนาดเล็กท่ีบินข้ึนโดยใช้คนปาข้ึนฟ้าจากเคร่ืองบินบงัคบัวิทยุ โดยโครงการน้ีเป็นโครงการท่ีทาง

หน่วยพฒันากนัเอง ดว้ยความสามารถของทีมงานท่ีเขา้ร่วมกนัตั้งแต่คร้ังแรก ทางกองทพับกท่ีก าลงั

ด าเนินการปรับเปล่ียนโครงสร้างของกองทพันั้นมีแนวคิดท่ี จะจดัชุด UAV ลงประจ าหน่วย               

ในระดบักองพนัและระดบักรมซ่ึงทางกรมทหารราบท่ี 31 รักษาพระองคไ์ดเ้คยเสนอแบบแผนการ

จดัก าลงัของชุด UAV ไปแลว้ ขณะน้ีอยูใ่นระหวา่งการพิจารณาเพื่อหาขอ้สรุปท่ีลงตวั 
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แม้ยงัมีงานท่ีต้องท าต่อไป แต่จากการสนับสนุนของกรมทหารราบท่ี 31 รักษาพระองค์และ

กองทพับก เช่ือว่าในอนาคตอนัใกลน้ี้ เราจะไดเ้ห็น UAV ขนาดเล็กฝีมือคนไทยเขา้ประจ าการใน

กองทพับกไทย เม่ือนั้นเราคงลืมไปได้เลยว่าคร้ังหน่ึงเราต้องผิดหวงักบัระบบราคาแพงจาก 

ต่างประเทศ เพราะ UAV ฝีมือคนไทย คือเทคโนโลยีท่ีมีประสิทธิภาพเหนือกวา่ระบบของต่างชาติ

ซ่ึงเราคนไทยพฒันาได้ เอง เน่ืองจากเทคโนโลยีทั้งหมดอยู่ในมือของคนไทย มนัจะท าให้เรา

สามารถรับประกนัความมัน่คงของประเทศในระยะยาว ไดใ้นท่ีสุด 

“UAV ขนาดเล็กฝีมือไทยโดยกรมทหานราบท่ี 31 รักษาพระองค์.” 2552. [ระบบออนไลน์]. 

แหล่งท่ีมา http://www.bloggang.com/mainblog.php. (16 กนัยายน 2553). 

โครงการวจิยัและพฒันาเคร่ืองบินส ารวจขอ้มูลระยะไกลของหน่วยงานต่างๆทั้งภาครัฐและ

เอกชน  จากการศึกษาขอ้มูลโครงการ ณ ปัจจุบนัยงัอยูใ่นระหวา่งการปรับปรุงเคร่ืองรุ่นท่ีสองและ

สามจากเคร่ืองตน้แบบ ด้วยการพฒันาวสัดุท่ีสร้างตวัล าให้มีน ้ าหนักท่ีเบาแต่ทนทานต่อแรงตก

กระแทกการพฒันาเคร่ืองยนต์และการใช้พลงังานเช้ือเพลิงให้สามารถท าการบินไดร้ะยะไกลข้ึน           

การพฒันาโปรแกรมน าร่องและระบุพิกดัตลอดถึงภาครับ-ส่งสัญญาณ ซ่ึงทั้งหมดอยูใ่นช่วงทดลอง

ประสิทธิภาพของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ต่างๆ ซ่ึงเคร่ืองบินบางล าไดถู้กน ามาใช้เบ้ืองตน้ ในการ

ปฏิบติัภารกิจต่างๆ เช่น หน่วยทหารปืนใหญ่แมก้ารพฒันาในระดบัประเทศ จะประสบความชะงกั

งนั แต่ในหน่วยทหารปืนใหญ่ กลบัยงัคงกา้วต่อไป อย่างเงียบๆ ประโยชน์ท่ีทหารปืนใหญ่ไดรั้บ

จากยานยเูอวีคือ การใชเ้พื่อตรวจต าบลกระสุนตก เพื่อน าความเบ่ียงเบนท่ีได้ มาปรับความแม่นย  า

ในการยิงนดั ต่อๆ ไป ประโยชน์อยา่งอ่ืน ท่ีเป็นผลพลอยไดย้ามมา คือ พิสูจน์ทราบความเสียหาย

ของฝ่ายตรงขา้ม และยงัไดข้อ้มูลข่าวในการลาดตระเวน อีกดว้ย 

ทั้งหมดล้วนเป็นภารกิจแรกๆ ของเคร่ืองบินส ารวจขอ้มูลระยะไกล การท างานวิจยัใน
โครงการน้ีต้องใช้ความพยายามมาก แต่ทีมวิจยัก็พร้อมท่ีจะกระโจนเข้าสู่งานวิจยัท่ีก้าวหน้า 
อุปสรรคส าหรับโครงการวจิยัน้ีไดแ้ก่ การเป็นโครงการใหม่ท่ีไม่เคยท ามาก่อนในการท างานจึงเนน้
การประชุมเชิงปฏิบติัการ ใชเ้ป็นเคร่ืองมือในการสร้างความรู้ ความเขา้ใจและประสานการท างาน
อยา่งเป็นระบบในการพฒันาโครงการวิจยัท่ีซบัซ้อน เพื่อความส าเร็จร่วมกนัและเป้าหมายท่ีชดัเจน
ของโครงการน้ีคือ ไดต้น้แบบระบบอากาศยานไร้นกับิน (UAV) ใชเ้องในประเทศท่ีมีคุณภาพและ
ประสิทธิภาพ ไปพร้อมๆกบัความส าเร็จของบทพิสูจน์การท างานร่วมกนัเป็นทีมของคนไทย 

http://www.bloggang.com/mainblog.php
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1.2 วตัถุประสงค์ของกำรศึกษำ 
 เพื่อการจดัสร้างระบบตน้แบบส าหรับการถ่ายภาพทางอากาศ ควบคุมระยะไกลส าหรับการ

บนัทึกภาพถ่ายทางอากาศในสถานท่ีเกิดเหตุ เพื่อใชป้ระโยชน์ในงานนิติวิทยาศาสตร์และประยุกต ์

ใชก้บัการถ่ายภาพในงานตรวจสถานท่ีเกิดเหตุ 

1.3 สมมติฐำนของกำรศึกษำ 
หลงัจากท าการศึกษาจะได้เคร่ืองบินตน้แบบและวิธีการท่ีมีประสิทธิภาพในการถ่ายภาพ

ทางอากาศ ท่ีใหคุ้ณภาพภาพถ่ายท่ีเหมาะสมต่อการถ่ายภาพมุมสูงส าหรับงานตรวจสถานท่ีเกิดเหตุ 
และท าให้ได้วิธีการก าหนดเส้นทางแนวบินในลกัษณะต่างๆเพื่อความครอบคลุมพื้นท่ีเป้าหมาย
ตลอดจนระดบัความสูงท่ีเหมาะสมเพื่อใชใ้นการบิน 

  
1.4 ขอบเขตกำรวจัิย 
ขอบเขตประชากร 

 ประชากรท่ีใช้ส าหรับการศึกษาจ านวน 26 นาย ซ่ึงเป็นตวัแทนเจา้หน้าท่ีต ารวจพิสูจน์

หลกัฐานจงัหวดัทั้ง 4 แห่ง คือ     

                    - ศูนยพ์ิสูจน์หลกัฐาน 5 ส านกังานพิสูจน์หลกัฐานต ารวจ จงัหวดัล าปาง                           

มี                 - พิสูจน์หลกัฐานจงัหวดัเชียงใหม่                                                                                      

มี                 - พิสูจน์หลกัฐานจงัหวดัเชียงราย                                                                                                 

มี                 - พิสูจน์หลกัฐานจงัหวดัแม่ฮ่องสอน 

ขอบเขตการทดลอง 
งานวิจยัน้ีท าการศึกษาความเป็นไปได้พร้อมทั้งค  านวณ ออกแบบ วิเคราะห์ และเก็บ

รวบรวมขอ้มูล เพื่อจ ากดัรูปร่าง คุณลกัษณะ และสร้างตน้แบบเคร่ืองบินบงัคบัวิทยุขนาดกลาง ให้มี

ขนาดกวา้ง x ยาว x สูง เท่ากบัประมาณ 650 mm x 750 mm x 320 mm น ้ าหนกัประมาณ 2.3 

กิโลกรัม ขบัเคล่ือนดว้ยใบพดัและมอเตอร์ไฟฟ้า ขนาด 1600 กิโลโวลต์(kv) จ านวน 1 เพลา 

สามารถเคล่ือนท่ีดว้ยความเร็วประมาณ 2 เมตรต่อวินาที (2 m/s) สามารถบินข้ึน-ลงในแนวด่ิง

ในขณะจอด ปฏิบติัการในพื้นท่ีเปิดโล่ง ขีดความสามารถเพดานการบินสูงไม่เกิน 50 เมตร                  

ซ่ึงเป็นการทดสอบในพื้นท่ีเปิดโล่ง เพื่อท าการทดสอบการบันทึกภาพภายใต้พื้นท่ีขนาด                  
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400 ตารางเมตร ส่วนระดบัความสูงต่างๆเร่ิมตน้ท่ี ระดบัความสูง 5 เมตรเหนือพื้นดินและ 10, 20, 

30, 40, และความสูงไม่เกิน 50 เมตร เพื่อเป็นการค านวณขนาดพื้นท่ี /ระดบัความสูง ในการ

บนัทึกภาพท่ีให้ภาพถ่ายชัดเจนและมีคุณภาพแสดงสภาพพื้นท่ีได้อย่างครบถ้วนและเพื่อการ

เปรียบเทียบระดบัความสูงท่ีเหมาะสมในการบนัทึกภาพสถานท่ีเกิดเหตุ  

ประกอบกบัการจ าลองจุดเกิดเหตุ และระบบถ่ายทอดสัญญาณภาพสด (Real -Time) 
โดยผ่านเคร่ืองรับส่งสัญญาณวิทยุระยะไม่เกิน 100 เมตร โดยเคร่ืองบินบงัคบัมีการติดตั้งกลอ้ง
ถ่ายรูปขนาดพกพา (Compact) ซ่ึงท าการถ่ายภาพในระดับ 90 องศา (ภาพแนวด่ิง) ในการ
บนัทึกภาพในระดบัต่างๆ ท่ีแสดงมุมมองต่างกนั เพื่อให้ไดภ้าพถ่ายแสดงพื้นท่ีสถานท่ีเกิดเหตุได้
อย่างชดัเจน ในกรณีท่ีกล้องไม่สามารถบนัทึกภาพพื้นท่ีได้ทั้งหมดหรือบริเวณท่ีเกิดเหตุนั้นเป็น
อาคารขนาดใหญ่ ตลอดจนพื้นท่ีท่ีเกิดความเสียหายเป็นบริเวณกวา้งจ าเป็นต้องท าการบินให้
ครอบคลุมพื้นท่ีเป้าหมายอย่างเช่นกรณี ถ่ายภาพสถานท่ีเกิดเหตุคดีเพลิงไหมท่ี้มีการลุกลามเป็น
บริเวณกวา้ง จึงจ าเป็นตอ้งมีการถ่ายภาพในต าแหน่งต่างๆ เพื่อการวบรวมเร่ืองราวของสถานท่ีเกิด
เหตุทั้งหมด ในการอธิบายสถานการณ์ท่ีเกิดข้ึนในบริเวณสถานท่ีเกิดเหตุ หรือในกรณีเหตุวาง
ระเบิดต่างๆท่ีจ าเป็นตอ้งมีการถ่ายภาพสถานท่ีเกิดเหตุเพื่อแสดงบริเวณท่ีไดรั้บความเสียหายจาก
แรงระเบิดเป็นตน้ ทั้งสองกรณีพื้นท่ีเกิดเหตุส่วนใหญ่มกัได้รับความเสียหายจากเพลิงไหมห้รือ
แรงอดัระเบิด ซ่ึงท าใหมี้พื้นท่ีเกิดเหตุกวา้ง โดยไม่สามารถถ่ายภาพให้อยูใ่นภาพเดียวกนัได ้จึงตอ้ง
ถ่ายภาพจากทุกๆจุดแยกกนัแต่ละภาพจนครอบคลุมพื้นท่ี จึงน าภาพถ่ายทั้งหมดมาเรียงแปะให้
ติดต่อกนั ท าให้ได้ภาพท่ีแสดงทศันียภ์าพไดท้ั้งหมดในภาพเดียวกนั ซ่ึงตอ้งท าการบินให้คลอบ
คลุมพื้นท่ีโดยการก าหนดเส้นทางการบินเป็นเส้นตรงเรียกวา่ แนวบิน (Flight  Line) จนครบพื้นท่ี
พร้อมทั้งบนัทึกภาพจนครบแต่ละแนวซ่ึงแต่ละภาพจะครอบคลุมพื้นท่ีซ้อนกนัประมาณร้อยละ 60 
เรียกว่า ส่วนเหล่ือม (Overlap) เพื่อไม่ให้พื้นท่ีเป้าหมายขาดหายไป ดงันั้นเม่ือน าภาพทั้งหมดมา
เรียงต่อกันจะมีลักษณะเหมือนภาพโมเซก (Mosaic) ท าให้สามารถเห็นข้อมูลทั้งหมดในพื้นท่ี
เป้าหมายชดัเจน รวมทั้งสามารถน าไปประยกุตใ์นงานวจิยัและพฒันาดา้นอ่ืน ๆ ต่อไปได ้
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1.5 ประโยชน์ทีจ่ะได้รับจำกกำรศึกษำ เชิงทฤษฎแีละหรือเชิงประยุกต์ 
 
 1. เพื่อใช้เป็นเคร่ืองมือส าหรับการบินส ารวจตรวจสถานท่ีเกิดเหตุเบ้ืองต้น 

(Preliminary Scene Survey) ในการประมวลและวิเคราะห์เหตุการณ์ท่ีเกิดข้ึน จาก

สภาพแวดลอ้มและวตัถุพยานท่ีอาจพบเบ้ืองตน้หรือส่ิงท่ีควรระวงัอนัตรายล่วงหน้าซ่ึงมี

ผลกระทบต่อวตัถุพยาน หรืออนัตรายท่ีอาจเกิดข้ึนต่อเจา้หนา้ท่ีในขณะปฏิบติังาน เพื่อท า

การวางแผนปฏิบติังาน การตรวจสถานท่ีเกิดเหตุอย่างมีระบบตามขั้นตอน และค านึงถึง

หลกักฎหมายและวธีิการทางวทิยาศาสตร์ 

2. เพื่อการบนัทึกสภาพของสถานท่ีเกิดเหตุ (Crime Scene Documentation) เม่ือ

สถานท่ีเกิดเหตุถูกท าการประเมิน โดยการบินส ารวจเบ้ืองตน้แลว้ สถานท่ีเกิดเหตุจะตอ้ง

ไดรั้บการบนัทึกสภาพไว ้  การบนัทึกสภาพสถานท่ีเกิดเหตุเป็นขั้นตอนท่ีส าคญัท่ีสุดใน

ทุกขั้นตอนของการตรวจสถานท่ีเกิดเหตุ ซ่ึงเคร่ืองมือน้ีจะท าการบนัทึกภาพน่ิงสถานท่ีเกิด

เหตุ หรือการบนัทึกภาพวีดีทศัน์สถานท่ีเกิดเหตุเป็นพยานหลกัฐาน อนัมีคุณค่าและเป็น

ประโยชน์อยา่งยิง่ในการรับฟังของศาล 

3. เพื่อเป็นการช่วยท าแผนท่ีและแผนผงัของสถานท่ีเกิดเหตุ (Crime Scene 

Sketch)   การถ่ายภาพเพียงอยา่งเดียวไม่เพียงพอส าหรับการบนัทึกสภาพท่ีเกิดเหตุ ดงันั้น

เจา้หนา้ท่ีตอ้งท าการร่างแผนท่ีสถานท่ีเกิดเหตุ ซ่ึงการถ่ายภาพและการร่างแผนท่ีสถานท่ี

เกิดเหตุ จึงเป็นส่วนประกอบซ่ึงกนัและกนัท่ีจะบรรยายสภาพของสถานท่ีเกิดเหตุไดอ้ยา่ง

สมบูรณ์ โดยเคร่ืองมือดงักล่าว จะถ่ายภาพมุมสูง เพื่อใชบ้รรยายสภาพของสถานท่ีเกิดเหตุ

อยา่งถูกตอ้ง ชดัเจน และช่วยใหเ้ขา้ใจง่ายในการร่างแผนท่ีสถานท่ีเกิดเหตุไดดี้เยีย่ม 
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1.6 นิยำมศัพท์เฉพำะ 
 
Helicopter + Camera (Heli-Cam)  คือ ช่ือเรียกเคร่ืองมือถ่ายภาพทางอากาศ 
 

First Person View (FPV)       คือ การบินโดยการติดตั้งกลอ้งส่งสัญญาณ

มี                                                                 ภาพลงมาบนภาคพื้น และท าการ ควบคุม                  

มี                                                                 เคร่ืองผา่นการมองจอมอนิเตอร์ 

Remote Piloted Vehicles (RPV) คือ ยานบินสังเกตการณ์ควบคุมระยะไกล

มีน       และการถ่ายทอดสัญญาณภาพแสดง 

มีน       พิสัยทศัน์ขณะท าการบิน ปัจจุบนัถูก         

มี         เรียกช่ือใหม่ว่า Unmanned Aircraft             

มี          Vehicles (UAV) 

Unmanned Aircraft Vehicles (UAV) คือ อากาศยานไร้คนขบั 

On Screen Display (OSD )  คือ ระบบการแสดงผลทางหนา้จอ 

Canon Hack Development Kit  
(CHDK)    คือ ระบบโปรแกรมพฒันาพิเศษ 
 
Servo     คือ มอเตอร์ควบคุมทิศทางการหมุน 
Gyro     คือ อุปกรณ์ควบคุมสมดุลชุดหางเคร่ืองบิน 
Rreceiver    คือ อุปกรณ์รับสัญญาณคล่ืนวทิยุ 
 


