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ระเบียบวิธีวจิัย 

 
ในการศึกษาการวิเคราะหความผันผวนและพยากรณมูลคาหนวยลงทุนโดยใชแบบจําลอง 

ARIMA-GARCH และแบบจําลอง ARIMA-EGARCH มีขั้นตอนดังนี้ 
1) นําขอมูลมูลคาทรัพยสินสุทธิ(NAV) ซ่ึงเปนขอมูลทุติยภูมิ(secondary data) ซ่ึงเปน

ขอมูลลักษณะอนุกรมเวลา (time series data) มาตรวจสอบความนิ่งของขอมูล โดยวิธี Unit Root 
test  โดย ทดสอบความนิ่งของตัวแปรที่นํามาทําการศึกษาโดยวธีิ Dickey-Fuller(DF) หรือ 
Augmemted Dickey-Fuller (ADF) ซ่ึงมีสมการในการทดสอบดังนี ้

 

1t ttNav Navρ ε−= +        (34) 
 
 กําหนดให tNav  คือตัวแปรที่เราทําการศึกษาไดแก มูลคาทรัพยสินสุทธิหรือมูลคาหนวย
ลงทุนโดยที ่
 t คือ แนวโนมเวลา 
 tε  คือ ตัวแปรสุม โดยมีการแจกแจงแบบปกตทิี่เปนอิสระตอกันและ  
  เหมือนกนั 
 

โดยสมการ (35) ถึง (37) เปนสมการที่ใชในการทดสอบตามวิธี DF 

1t ttNav Navθ ε−Δ = +                            (35)
 1t ttNav Navα θ ε−Δ = + +      (36) 

   1t ttNav t Navα β θ ε−Δ = + + +     (37) 
 
โดยสมการ (38) ถึง (39) เปนสมการที่ใชในการทดสอบตามวิธี ADF 
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โดยที ่  tNav   คือ ความผันผวนของมูลคาหนวยลงทุน  ณ  เวลา  t   

  1tNav −           คือ ความผันผวนของผลตอบแทนมูลคาหนวยลงทนุ  ณ  เวลา  t-1   
   t                       คือ คาแนวโนม 
  tε                     คือ คาความคลาดเคลื่อน 
  , ,α β λ           คือ พารามิเตอร 
 
การทดสอบ Unit root มีขั้นตอนดังนี้ทั้ง 2 วธีิ คือ DF และ ADF  มีขั้นตอนดังนี ้
 ขั้นตอนแรกตัง้สมมติฐาน  

: 0o θΗ =  ( tNav  มี Unit root หรือมีลักษณะไมนิ่ง)  
  1 : 0θΗ <  ( tNav  ไมม ีUnit root  หรือ tNav  มีลักษณะนิ่ง) 
 
 ขั้นตอนที่สองคือการทดสอบสมมติฐานนัน้ จะทําการเปรียบเทียบคาสถิติที่ไดจาก 
Augmented Dickey-Fuller Test และ Dickey-Fuller Test ถาผลการทดสอบพบวาคา t-statistics ของ
คา θ  มีคานอยกวาคาวิกฤติทีร่ะดับนยัสําคัญทางสถิติ 0.01 จะปฎิเสธสมมติฐาน : 0o θΗ =  และ
ยอมรับ 1 : 0θΗ <  หมายความวาขอมลูที่นํามาศึกษาเปนIntegrated of Order 0 สามารถแทนไดดวย 

~ (0)tNav I คือมีลักษณะนิง่ (Stationary) แตหากยอมรบัสมมติฐาน  0H  : แสดงวาขอมลูที่เรานํามา
ทดสอบไมเปน Integrated of Order 0 คือมีลักษณะไมนิ่ง (Non-Stationary) และในการเลือก lag 
length ที่ทําใหแบบจําลองที่ไดไมเกิดปญหา Autocorrelation และไดคา Schwarz Criterion ที่มีคาต่ํา
ที่สุด ซ่ึงในการพิจารณาเลือกแบบจําลองนั้น จะใชวิธีการ Deteministic Regressors (Ender,  1995)
โดยเปนการพจิารณาความมนีัยสําคัญของคาสัมประสิทธิ์ของขอมูลในคาบเวลาที่ผานมา โดยเริ่มทํา
การทดสอบจากแบบจําลองกรณีที่มีทั้งคาคงที่และแนวโนมเวลา (สมมติฐานวางคือ 0 : 0H γ = โดย
ใชคาสถิติ ττ ) หากพบวาคา t-Statistic ไมมีนัยสําคัญทางสถิติ ก็ทําการพิจารณาความมีนัยสําคัญของ
คาแนวโนมเวลา และคาคงที่ตามลําดับ 

2) นํามูลคาหนวยลงทุนที่มีลักษณะนิ่งแลว มาสรางแบบจําลองที่ดีที่สุดเพื่อประมาณคา
ความผันผวนและพยากรณมูลคาหนวยลงทุนในอนาคต โดยมีขั้นตอนการสรางแบบจําลองดังนี ้

    2.1) สราง Correlograme สําหรับแสดงคา ACF และ PACF เพือ่ใชในการพิจารณาเลือก
รูปแบบที่เหมาะสมของอนุกรมเวลา ARMA (p,q) ที่เราจะนําไปใชในการศึกษา 
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    2.2) ประมาณคาสมการคาเฉลี่ยโดยเลือกใช lag p และ q ที่ไดมาจากการวิเคราะห 
Correlograme ในขอ 1 
   2.3) ทําการทดลองเลือก p และ q สําหรับรูปแบบที่เหมาะสมของกระบวนการตางๆดังนี้  
 
GARCH (p,q)  จากสมการความแปรปรวน   
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E-GARCH (p,q) จากสมการความแปรปรวน  
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 2.4) ทําการประมาณคาพารามิเตอรของแบบจําลองที่ไดจากการทดลองเลือก p และ q 
ตามขอที่ 2 และ 3 จากนั้นพิจารณาวาคาพารามิเตอรที่ไดมีความแตกตางจากศูนยอยางมีนัยสําคัญ
หรือไมโดยทดสอบหาคา t – statistics และตรวจสอบเงื่อนไขสเตชั่นนารี (Stationary) ของ
แบบจําลอง ARMA ซ่ึงถาคาที่ไดไมตรงตามเงื่อนไขก็ใหทดลองเปลี่ยนคา p และ q อ่ืนๆแทน
จนกวาคาที่ไดจะตรงตามเงื่อนไข 

 2.5) ทําการตรวจสอบรูปแบบที่เหมาะสมเพื่อพิจารณาวาสวนที่เหลือ (Residual) ไมเกดิ 
Serial Correlation กัน จากการนําไปทดสอบคา LBQ -Statistic โดยถายอมรบัสมมุติฐานหลักแสดงวา
แบบจําลองมคีวามเหมาะสมแลว  
 2.6) เลือกรูปแบบที่ดีที่สุดใหกับแบบจําลอง GARCH โดยพิจารณาจากคา Akaike 
Information Criterion(AIC) และ Schwarzt Criterion (SC) หากคาที่ไดมีคานอยที่สุดจะเปนรูปแบบที่
ดีที่สุด 

3) นําแบบจําลองที่ดีที่สุดจากแตละแนวคิดจากวิธีอารีมาการช และ อีการช  มาพยากรณ
มูลคาหนวยลงทุนในอนาคต และนํามูลคาหนวยลงทุนที่ไดมาเปรียบเทียบกับขอมูลที่มีอยูจริง จาก
แบบจําลองทีด่ีที่สุดในการพยากรณมูลคาหนวยลงทุนเพื่อประมาณการความผันผวนของมูลคาหนวย
ลงทุนแตละกองทุนโดยใชเกณฑ RMSE (Root Mean Square Error) หากแนวคดิใดที่ใหคา RMSE ที่
ต่ําที่สุด ซ่ึงจะแสดงใหเห็นถึงความสามารถในการพยากรณที่สูงกวา 
 

 


